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CONVENTIONS UTILISEES DANS CE MANUEL

Consignes de sécurité
Pour permettre une utilisation correcte et sans risque de
I'appareil, des symboles de sécurité (texte et picto-
grammes) qui avertissent I'utilisateur d’'un danger et le
mettent en garde contre tout éventuel accident, sont
utilisés dans les manuels Mitutoyo. Les avertissements
a caractere général sont représentés par les symboles
suivants :
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Ce symbole indique une situation présentant un
risque imminent qui peut étre a l'origine de bles-
sures graves, voire mortelles.

Ce symbole indique une situation potentielle-
ment dangereuse qui peut étre a I'origine de
blessures graves, voire mortelles.

Ce symbole indique une situation potentielle-
ment dangereuse qui peut entrainer des bles-
sures mineures ou légéres ou des dommages
matériels.

Les pictogrammes ci-dessous correspondent a certains
avertissements spécifiques, opérations interdites ou
devant étre impérativement exécutées :
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Ce pictogramme attire I'attention de I'utilisateur
sur un danger particulier. Exemple ci-contre : «
Attention, risque d’électrocution ».

Ce pictogramme interdit une action particuliére.
Exemple ci-contre : « Ne pas démonter ».

Ce pictogramme spécifie une action requise.
Exemple ci-contre : « Mise a la terre ».




CONVENTIONS UTILISEES DANS CE MANUEL

Types de notes
Les types de notes suivants sont utilisés dans ce manuel
pour aider l'utilisateur a obtenir des mesures fiables via
une utilisation correcte de l'instrument.

IMPORTANT

NOTE

CONSEIL

* Une note importante fournit des informations
essentielles sur la réalisation d’une tache. Il
est impossible de négliger cette notice lors de
I’exécution d’une tache.

* Une note importante est un type d’avertisse-
ment qui, si négligé, peut provoquer une
perte de données, une diminution de la préci-
sion voire un dysfonctionnement / une panne
de l'instrument.

Une note met I'accent ou souligne les points
importants du texte principal. Elle fournit égale-
ment des informations a propos de situations
(ex. : limitations de la mémoire, configuration de
I'équipement ou détails qui s’appliquent a des
versions spécifiques d’'un programme).

Un conseil est un type de note qui aide I'utilisa-
teur a appliquer les techniques et les procé-
dures décrites dans le texte ou suivant ses
besoins spécifiques. Il fournit également des
informations de référence associées au théme
actuellement abordé.

Mitutoyo n’assume aucune responsabilité quant a
toute perte ou tout dommage, méme partiel, direct
ou indirect, causé par I'utilisation de I'appareil d’
une maniere non conforme aux instructions de ce
manuel.

Les informations contenues dans ce manuel sont
sujettes a changement sans préavis.

© Copyright Mitutoyo Corporation. Tous droits réservés.




CONSIGNES
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Pour obtenir les meilleurs résultats de I'appareil et I'utilis-
er en toute sécurité, lire attentivement ce manuel avant
toute utilisation

* Ne pas déposer le couvercle ni démonter ce
compteur.
Cela risque d’exposer le personnel a un
risque d’électrocution ou provoquer 'endom-
magement ou l'inflammation du compteur du
fait d’'un court-circuit d0 a des copeaux métal-
liques ou a des poussiéres.

» Lire les étiquettes d’avertissement sur le des-
sus de ce compteur.

» Ce compteur est un instrument de précision.
Ne pas le soumettre a un choc ou a une force
excessive lors de son installation ou de son
utilisation.

 Utiliser ce compteur dans un environnement
ou la température est comprise entre 0°C et
40°C. La variation de température doit étre
minimisée de sorte a ne pas provoquer de
condensation.

« |l faut éviter d'utiliser ce compteur dans les
endroits suivants:
la ou il sera exposé a des copeaux d’usinage
et a de I'huile, de la saleté ou a d’importantes
vibrations.
la ou il sera exposé au rayonnement direct
du soleil ou a proximité d’'un équipement
électrique a haute tension / a haute intensité.

CONFORMITE AVEC LA DIRECTIVE CE

Ce compteur est en conformité avec les Directives CE
suivantes :

Directive basse tension (73/23/CEE)
EN61010-1:1993, Exigence de sécurité
Directive CEM (89/336/CEE)
EN61326-1:1997 + A1:1998

Exigence de test d'immunité : Annexe A
Seuil d’émission : Classe B



GARANTIE

Au cas ou le produit Mitutoyo, a I'exception des logiciels,
présente un défaut de fabrication ou matériel, dans I
année suivant la date de premier achat, ce produit sera
réparé ou remplacé, a notre gré, sans frais et dés son
retour prépayé dans nos installations.

Cette garantie ne doit pas s’appliquer si le produit a été
soumis a une usure et a des dommages volontaires, a
des abus via une mauvaise utilisation ou a une utilisa-
tion / une manipulation / un stockage / une maintenance
/ un entretien / des réparations inappropriées ou via

une adaptation / modification de la part de I'acheteur d’
origine ou tout autre tiers sans I'accord préalable écrit de
Mitutoyo ou résultant de dommages inhérents a un dés-
astre avéré ou des circonstances hors de tout contréle
de Mitutoyo.

Pour obtenir un service couvert par cette garantie, le
produit doit étre retourné au centre de service Mitutoyo
le plus proche. Tous les frais postaux, d’assurance et
d’expédition encourrus lors du retour du produit pour
service sont a la charge de I'acheteur.
* Cette garantie n’est pas transférable et est valide
uniquement dans le pays d’achat d’origine du produit.
* |l est possible que des lois additionnelles soient
applicables, conformément la législation en vigueur
dans le pays d’achat d’origine, qui ne permettent pas
I'exclusion de garanties implicites ou I'exclusion ou
la limitation de certains dommages. Si ces lois s’ap-
pliquent, les limitations et les exclusions de Mitutoyo
peuvent ne pas s’appliquer.
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PRESENTATION

Ce chapitre décrit les fonctions du
compteur EV pour Linear gage.

1.1 Compteur EV

1.1.1 Caractéristiques

Trois modeles de compteur EV (EV-16P (542-063), EV-16D
(542-064) et EV-16Z (542-067)) sont disponibles suivant le
Linear gage connecte. Les Linear gage applicables pour
chaque modéle sont les suivantes.

Modéle EV-16P (542-063) : Linear gage LGF, LGB et LGE (a

gefce)ption des modeéles qui transmettent des ondes sinusoi-
ales

Modeéle EV-16D (542-064) : Linear gage LGD et LGS

Modeéle EV-16Z (542-067): Linear gage LGF-Z

Le compteur EV est un compteur multiaxe sur lequel peuvent

étre connectées plusieurs Linear gage. 6 Linear gage maxi-

mum peuvent étre connectées a chaque modéle.

Seul le compteur EV-16Z (542-067) supporte les Linear gage

embaquées d’origine.

La fonction d’origine du compteur EV-16Z (542-067) produit

une réponse a grande vitesse et réduit le temps et le travail d’

étalonnage nécessaires au moment de la mise sous tension.

Avec la fonction RS LINK, un maximum de dix compteurs EV

peut étre relié. Ceci permet de construire un systeme com-

prenant un maximum de soixante Linear gage via le port RS-
232C d’'un PC par exemple.

L'unité d’affichage est de type séparé (en option).

Selon les dispositifs externes a connecter et utiliser, la con-

nexion I/F et le mode de transmission suivants peuvent étre

sélectionnés :

[Connexion I/F]

Sortie de détermination de tolérance
Transmet séparément le résultat de la détermination a partir
de chaque CEL.

Sortie segmentée
Transmet la plage spécifiée par le signal externe aprés sa
division uniforme en + dix étapes.

Le CEL a transmettre et sa plage peuvent étre spécifiés
avec le signal SET externe

Sortie BCD
Sortie du signe et d’'une valeur a 6 chiffres.

Le CEL visé pour la transmission peut étre désigné avec le
signal SET externe.

RS-232C/RS LINK
Un maximum de 10 unités/60 canaux peut étre relié.

Les valeurs de pré-configuration et de tolérance peuvent
étre contrdlées a distance.
Utilisable avec d’autres dispositifs d'E/S.

[Mode de sortie]

Mode NORMAL (réglage par défaut d’'usine)Mode de calcul
Calcul de la somme, de la moyenne, de la valeur maximum,
de la valeur minimum et de la largeur entre les CEL spéci-
fiés et transmission des résultats.

Mode a grande vitesse
Transmet rapidement le CEL spécifié.

No. 99MBC034B 1-1



1.1.2 Désignation et dimension de chaque piéce

1) EV-16P (512-063)
Unité : mm

16 139 16

01—

. Connecteur RS LINK

. LED d’erreur

. Contact d’entrée de parameétre (4 unités)

. LED de parameétre (8 unités) 3
. Connecteur d’entrée de Linear gage (ENTREE A - F)
. Connecteur RS-232C

. Connecteur d’E/S

. Plaque a bornes d’entrée électrique

. Plaque du constructeur

10. Support de jonction*

11. Vis M4 x 8*

* Accessoires standard

OCONOURWN =
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1 PRESENTATION

2) EV-16D (512-064) Unité : mm
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1. Connecteur RS LINK
2. LED d’erreur
3. Contact d’entrée de parametre (4 unités)
4. LED de paramétre (8 unités)
5. Connecteur d’entrée de Linear gage (ENTREE A - F)
6. Connecteur RS-232C
7. Connecteur d'E/S
8. Plaque a bornes d’entrée électrique
9. Plaque du constructeur

10. Support de jonction*
11. Vis M4 x 8*
12. Patte de fixation*

* Accessoires standard
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3)E

V-16Z (542-067) Unité: mm
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1. Connecteur RS LINK
2. LED d’erreur
3. Contact d’entrée de parametre (4 unités)
4. LED de parameétre (8 unités)
5. Connecteur d’entrée de Linear gage (ENTREE A - F)
6. Connecteur RS-232C
7. Connecteur d’E/S
8. Plaque a bornes d’entrée électrique
9. Plaque du constructeur

10. Support de jonction*
11. Vis M4 x 8
12. Patte de fixation*

* Accessoires standard

No. 99MBC034B



1 PRESENTATION

1.2 Unité d’affichage externe D-EV (en option)

1.2.1 Caractéristiques

L'unité d’affichage externe D-EV (02ADD400) est un
produit en option utilisé pour configurer les conditions de
mesure (paramétres) et afficher les mesures du compt-
eur EV de maniere externalisée.

Une seule unité D-EV (02ADD400) peut afficher/config-
urer un seul compteur EV.

1.2.2 Désignation et dimensions de chaque piéce
1) Aspect de l'unité D-EV (vue de face) Unité: mm
2 3

\ |

1 1
1| mittoye @ s _|_oev

868858

[oisp ] [ Fn ] [mobe] [PsET]

48

96

1. LED DE L'UNITE
2. LED de N° de Linear gage
3. LED du mode pic
4. Interrupteur a clé

2) Aspect de 'unité D-EV (vue de c6té) Unité: mm

—

44.4

I

h
D
/ I
)_

5— |

6.6 67 1)

5. Support de montage sur panneau
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3) Aspect de l'unité D-EV (vue de l'arriere) Unité: mm
&G ®

T 1

BB BEE || &

91.4

6. Connecteur RS LINK
7. Plaque du constructeur
8. Plaque a bornes d’entrée électrique

No. 99MBC034B



1 PRESENTATION

1.3 Schéma fonctionnel interne
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En configurant les parametres appropriés, il est pos-
sible de connecter une sortie de Linear gage a un ou
plusieurs compteurs intégrés. Avec cette fonction,
plusieurs configurations d’origine et de tolérance peu-
vent étre établies pour un seul Linear gage.

Sélecteur de Linear gage :
Compteur interne :

No. 99MBC034B



Une configuration de I'origine, une mesure de pic et
une configuration de tolérance peuvent étre réalisées
individuellement pour chacun des six compteurs inté-
grés (CEL1 - CELS).

Fonction de calcul :
Chaque compteur intégré posséde une fonction de
calcul spécifique. Par conséquent, un calcul peut
étre entrepris entre les compteurs spécifiés par les
parametres.

Fonction de sortie :
Une sortie RS-232C, BCD, de détermination de
tolérance ou segmentée peut étre sélectionnée. Le
CEL désigné pour la transmission peut étre sélection-
né en utilisant une commande RS-232C ou un signal
SET.

No. 99MBC034B



CONFIGURATION

Ce chapitre décrit la méthode utilisée
pour installer et connecter le compteur
EV et obtenir ses conditions initiales.

2.1 Installation du compteur EV

Les deux panneaux avant et arriere du compteur EV
comportent quatre trous de montage. Utiliser les pattes
de fixation et les supports de jonction fournis avec les
accessoires de série pour installer le compteur EV.

a) Les pattes de fixation

(1) Fixer les pattes de fixation (4
positions) sur l'unité principale
du compteur en utilisant les vis
fournies.

(2) Utiliser le trou oblong prévu sur
chaque patte pour securiser leR}
compteur sur une surface ap-
propriée.

b) Les supports de jonction

Utiliser les supports de jonction
et les vis fournies pour joindre %
les deux panneaux sur la verti- !
cale.

No. 99MBC034B 2.1



2.2 Cables de connexion

IMPORTANT

Les connexions doivent étre réalisées unique-
ment aprés la mise hors tension (OFF) de I’
unité principale et du dispositif associé. Sinon,
I'unité principale du compteur et le dispositif
connecté seront endommagés.

Utiliser une alimentation électrique 12 - 24VCC
avec un courant de sortie de commande de
1A ou plus. Ne pas dériver I'alimentation élec-
triqgue d’une source déja utilisée pour un équi-
pement de forte puissance.

Ne pas tirer le cable d’alimentation, le cable d’
E/S, le cable RS-232C, le cable RS LINK ou le
cable de connexion d’'un Linear gage avec les
autres cables électriques.

Utiliser un cable d’E/S blindé de 3 m maxi.
Toujours procéder a une mise a la terre.

Chaque cable doit étre sécurisé (par exemple,
au corps principal du dispositif).

2.2.1 Branchement de Linear gage

(1) Brancher séquentiellement le nombre requis de Lin-
ear gage aux connecteurs correspondants, en com-
mengant avec le connecteur ENTREE A.

(2) Si le EV-16P (542-063) ou EV-16Z (542-067) est con-
necté a un Linear gage qui ne présente pas une réso-
lution de 1um, voir la section 3.1 Paramétrages (avec
D-EV) et la section 3.2 Paramétrages (avec compteur
EV) pour ajuster la résolution.

NOTE -« La résolution du Linear gage a été réglée en usine a

Tmm.

» Il n’est pas nécessaire de modifier la résolution de I
EV-16D (542-064).

(3)Régler le parameétre de désignation des axes dis-
ponibles conformément au nombre de Linear gage a
connecter.

(Voir la section 3.1 Paramétrages (avec D-EV
(02ADD400)) et la section 3.2 Paramétrages (avec
compteur EV)).

No. 99MBC034B



2 SETUP

2.2.2 Branchement d’'une D-EV (unité d’affichage externe)
Si une D-EV (unité d’affichage externe) est utilisée,
réaliser les connexions nécessaires en accord avec la
procédure suivante.
(1) Brancher le connecteur RS LINK OUT du compteur
EV au connecteur RS LINK IN du D-EV en utilisant
un cable de connexion RS LINK.

Compteur BV | RS LINK RS LINK D-EV
Entrée Sotie Entrée Sotie
RS-282¢ Cable de conngion
RS LINK (en option)

NOTE Toujours utiliser le cable de connexion RS LINK spéci-
fié par Mitutoyo. Voir la section 8.3 Accessoires en op-
tion.

(2) Pour relier plus d’un compteur avec les cables de
connexion RS LINK, voir le chapitre 6 Fonction RS
LINK.

CONSEIL Une D-EV affichera les données du compteur EV qui
est connecté au connecteur RS LINK de la celle-ci.

2.2.3 Connexions RS-232C, E/S/BCD et RS LINK

Le compteur EV posséde un con-
necteur RS-232C, un connecteur E/S/
BCD et un connecteur RS LINK. Si ces
connecteurs sont utilisés, voir le chap-
itre 5 FONCTION DE COMMUNICA-
TION RS-232C ; chapitre 6 FONCTION
RS LINK ; et chapitre 7 FONCTION d’
entrée/sortie (E/S) pour de plus amples informations a
propos des connexions de cable.

N
/
N
/

7N

7
N
7
N

N/

|||—

12-24vC
700mA

2.2.4 Connexion de l'alimentation électrique et de la mise a la
terre

Le compteur EV et une D-EV ne possédent pas d’inter-
rupteur électrique. L’alimentation est fournie en con-
nectant la source électrique aux bornes +V et -V de la
plaque a bornes d’entrée électrique.

IMPORTANT Procéder a une mise a la terre positive au niveau
de la borne de terre.
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2.3 Mise sous tension

Lorsque la source électrique est connectée au compteur
EV, ce dernier passe en état d’attente de comptage.
Pour démarrer une opération et passer en état de
comptage, quitter I'état d’attente.

CONSEIL La fonction d’attente de comptage est une fonction
d’alarme qui est activée en cas de coupure électrique
lors de I'utilisation du compteur.

a) Siaucune D-EV n’est connectée

(1)Si un compteur EV-16P (542-063) ou EV-16D
(542-064) est utilisé, entrer la commande RS-232C
ou un signal d’E/S (un signal de MAINTIEN pour
annuler I'erreur) dans le compteur EV. Pour plus d’
informations, voir le chapitre 5 FONCTION DE COM-
MUNICATION RS-232C ; et le chapitre 7 FONCTION
d’entrée/sortie (E/S).

(2) Si le compteur EV-16Z (542-067) est utilisé, enfoncer
les broches de tous les Linear gage connectés via les
origines apres avoir complété la procédure (1) décrite
ci-dessus.

(b) Si une D-EV (02ADD400) est connectée

(1) Lorque le compteur EV et I'unité D-EV sont activés, I
état d’attente de comptage est activé.

[Affichage de I'unité D-EV]

wr @ we

(2)-1
Si le compteur EV-16P (542-063) ou EV-16D
(542-064) est utilisé, presser la touche P.SET pour
quitter I'état d’attente de comptage et passer en état
de comptage.

[Affichage de I'unité D-EV]

Arnmn.

0

L I

(2)-2
Si le compteur EV-16Z (542-067) est utilisé, presser
la touche P.SET pour annuler le mode d’attente de
comptage, puis le compteur passe en mode d’at-
tente de détection d’origine. Tous les points décimaux
lignotent en m ‘atten & ion d’origine.
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2 SETUP

[Affichage de I'unité D-EV]

uNT @ +NG
A A M A ALY

I\ I\ 1N\ I\ J1T\ ZIMN\
N N7 N NG -NG

N N /N N

(3) Si le compteur EV-16Z (542-067) est utilisé, enfoncer

la broche des Linear gage connectés via l'origine, I
une apres l'autre. A chaque fois qu’elle passe par I
origine, la barre correspondante affichée du CH com-
mence a clignoter.

[Affichage de l'unité D-EV]

T @ NG
A W W W

- T -0
TN I TN 7N 7N

N\ % N N NG

b S S S S

(4) Si le compteur EV-16Z (542-067) est utilisé, enfoncer

les broches de chaque Linear gage connecté pour
passer par les origines. Le compeur entre ensuite en
mode de comptage.

[Affichage de I'unité D-EV]

nomnms
[y Iy

c) Précautions d'utilisation de I'unité EV-16Z (542-067)

Si le compteur EV-16Z (542-067) est utilisé, noter les
précautions suivantes.

IMPORTANT Veiller a passer la broche par I'origine pour une

détection appropriée. Si la broche vibre a proxim-
ité de I'origine, I'origine peut ne pas étre déetectée
correctement.

CONSEIL - Le Linear gage a origine intégré possede une orig-

ine spécifique logée a l'intérieur méme. Lorsque la
broche passe par I'origine, un signal est généré, puis
la position de préconfigurée est restaurée.

La détection de l'origine est habituellement réalisée
sous tension. Si le paramétre de redétection de I
origine (P.N°42) est réglé sur 1, le compteur passe
en mode d’attente de détection d’origine apres la
complétion d’'une préconfiguration ou d’une con-
figuration de tolérance (pour plus d’informations,
voir la section, “3.1 Paramétrages (avec D-EV)”), ou
lorsque le signal MAINTIEN est déclenché.

Si le signal MAINTIEN est entré une nouvelle fois
durant le redétection de I'origine, le compteur ré-
initialise la redétection de I'origine, sauf en cas de
réinitialisation d’une erreur.
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PARAMETRAGES

Ce chapitre décrit la méthode utilisée
pour configurer les parametres requis
pour I'utilisation du compteur EV.

3.1 Paramétrages (avec D-EV (02ADD400))

Avant d'utiliser le compteur EV, différents parameétres
doivent étre configurés. Cette section explique la
méthode de configuration utilisant les parametres es-
sentiels, la «résolution du Linear gage» (pour EV-16P
(542-063) et EV-16Z (542-067)) et la «désignation des
axes disponibles», par exemple.

NOTE Pour la résolution de 0.1um, une D-EV (02ADD400)
est absolument nécessaire.

3.1.1 Mode de paramétrage activé (ON)
Régler le mode de paramétrage sur ON pour modifier
les réglages existants.

(1) Presser la touche P.Set tout en maintenant appuyée
la touche Fn pour régler le mode de paramétrage
sur ON.

[Affichage de I'unité D-EV]

S nn .
[ R I I

(2) Presser la touche P.SET une nouvelle fois pour
modifier la valeur de configuration sur 1.

[Affichage de l'unité D-EV]

S nn I
L I

NOTE Si un réglage de parametre doit étre modifié, il est d’
abord nécessaire de modifier le réglage du parameétre
00 a 1. Une modification de parameétre ne peut pas
étre exécutée lorsque le réglage du Parametre 00 est
0 (Mode de référence).

(3) Commencer les paramétrages.
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3.1.2 Spécification de la résolution de I'appareil (pour EV-16P
(542-063) et EV-16Z (542-067))

Pour connecter un Linear gage avec une résolution dif-
férente de 1um, il est alors nécessaire de modifier la ré-
solution du compteur par celle du Linear gage connecté.

(1) Presser la touche Fn a plusieurs reprises pour af-
ficher le Parametre N° 12 et le numéro d’ENTREE de
A.

[Affichage de I'unité D-EV]

I2_R_2

(2) Presser la touche P.SET pour modifier la valeur
de configuration. (Voir la section 3.1.5 Liste des
parametres.).)

(3) Si plus d’un Linear gage est connecté, répéter les
étapes (1) et (2) pour régler la résolution de toutes
les Linear gage tout en commutant séquentiellement
le numéro d’ENTREE en pressant la touche Fn.

(4) Pour réaliser 'opération de réglage, presser la touche
P.SET tout en maintenant enfoncée la touche Fn.

Si le compteur EV-16Z (542-067) est utilisé, appuyer
sur la broche pour traverser I'origine.

Afin de poursuivre I'opération de configuration des
autres parameétres, il suffit simplement de presser la
touche Fn.

NOTE Pour modifier le réglage de résolution existant, presser

la touche Fn a plusieurs reprises jusqu’a ce que le n° de
paramétre / le n° d’entrée souhaité soit affiché ou sinon
quitter le mode de paramétrage et redémarrer I'opération
de configuration depuis le début.

3.1.3 Réglages des axes a utiliser

S’il existe moins de dix Linear gage connectés, le ré-
glage du nombre d’axes disponibles doit étre modifié.

(1) Presser la touche Fn pour afficher le paramétre N°
13..

[Affichage de I'unité D-EV]
| 3 G-
' -— -— -— -NG
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3 PARAMETRAGES

2) Presser la touche P.SET pour modifier la valeur
de configuration. (Voir la section 3.1.5 Liste des
parametres.)

NOTE Si la configuration est réalisée telle que (Nombre d’
axes disponibles) > (Nombre de Linear gage), un af-
fichage / une sortie d’erreur (Error40) sera générée.

Si la configuration est réalisée telle que (Nombre d’
axes disponibles) < (Nombre de Linear gage), les Lin-
ear gage qui n'ont pas été désignées seront ignorées.
Pour plus d’'informations voir la section 8.4 Liste des
sorties d’erreur.

(3) Pour réaliser I'opération de réglage, presser la touche
P.SET tout en maintenant enfoncée la touche Fn. Si
le compteur EV-16Z (542-067) est utilisé, appuyer sur
la broche pour traverser 'origine.

Afin de poursuivre I'opération de configuration des
autres parameétres, presser simplement la touche Fn.

CONSEIL Relation entre valeurs de paramétrage et axes dis-
ponibles
Un compteur EV comporte six compteurs intégrés (CEL
1 - 6). Les valeurs des Linear gage connectés aux con-
necteurs d’entrée, ENTREES A - F, seront affichées /
transmises respectivement comme valeurs CEL 1 - 6.
Les axes disponibles sont désignés en déterminant
la relation entre les ENTREES A - F et les compteurs
CEL 1 - 6. Le tableau suivant liste les combinaisons

possibles.

Valeur CEL1 CEL2 CEL3 CEL4 CEL5 CELS

1 ENTREEA |ENTREE A | ENTREEA | ENTREEA |ENTREEA |ENTREE A
2" ENTREE A | ENTREE B | ENTREE A | ENTREE B |ENTREE A |ENTREE B
3 ENTREE A | ENTREE B | ENTREE C | ENTREE A |ENTREE B |ENTREE C
4 ENTREE A | ENTREE B | ENTREE C | ENTREE D |ENTREE A |ENTREE B
5 ENTREE A | ENTREE B | ENTREE C | ENTREE D |ENTREE E |ENTREE A
67 ENTREEA ENTREEB ENTREEC ENTREED ENTREEE ENTREEF

*1 : Si la valeur de configuration est «2», les compteurs in-
tégrés CEL1, 3, et 5 afficheront / transmettront les valeurs d’
ENTREE A. Les compteurs intégrés CEL2, 4, et 6 afficheront /
transmettront les valeurs dENTREE B. En réglant une valeur
de tolérance différente pour chacun des compteurs CEL1, 3, et
5, trois types différents de détermination de tolérances peuvent
&tre réalisés a partir de la valeur de 'TENTREE A.

*2 : Le réglage par défaut d’'usine est «6».
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1.4 Mode de paramétrage désactivé (OFF)

NOTE

(1) Presser la touche P.SET tout en maintenant enfoncée

la touche Fn pour régler le mode de paramétrage
sur OFF. Si le compteur EV-16Z (542-067) est utilisé,
appuyer sur la broche pour traverser l'origine. La
configuration du paramétre est modifiée et I'unité
d’affichage retourne a I'affichage de la valeur de
comptage.

Si la touche P.SET est pressée durant I'opération de
configuration et lorsque la touche Fn est enfoncée, I
opération de configuration est interrompue et I'affi-
chage de la valeur de comptage est restaurée. (Si le
compteur EV-16Z (542-067) est utilise, appuyer sur
la broche pour traverser I'origine.) Si cela se produit,
les modifications réalisées jusqu’a l'interruption sont
reflétées dans 'opération actuelle.

Lors de I'opération de paramétrage, le commutateur
d’entrée de paramétres, la sortie RS-232C et I'entrée
de signal externe sont tous désactivés.

3.1.5 Liste des parameétres

Réglage par défaut d’'usine

No. Nom de paramétre Valeur de configuration : fonction
00 Référence/Modification 0*: Pour référence uniquement
1: Peut étre modifié
2: Non disponible
2: Non disponible
10 Annulation parametre 1: RAZ au réglages d’usine
11 Sélection du sens de comptage Si la broche est appuyée
(a régler pour chaque numéro d'entrée) 0*: comptage +
1: comptage -
12 Cas de 'EV-16P or EV-16Z 0: Linear gage 10um
Spécification de résolution de Linear gage | 1: Linear gage 5um
(a régler pour chaque numéro d’entrée) 2*: Linear gage 1uym
3: Linear gage 0.5pum
4: Linear gage 0.1uym
12 Cas de 'EV-16D 0: INC (Modéle LGS)
Spécification du type de Linear gag¢ 1*: ABS (Modele LGD)
2*: ABS ORG
13 Désignation des Linear g disponible$ 6*: 6 Linear gage sont utilisés
axes” 5: 5 Linear gage sont utilisés
4: 4 Linear gage sont utilisés
3: 3 Linear gage sont utilisés
2: 2 Linear gage sont utilisés
1: 1 Linear gage est utilisé
14 Mode de démarrage 0*: Attente de comptage
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3 PARAMETRAGES

1: Exécution du comptage
15 Unité d’affichage*1 0*: mm *3
1: E (=1/25.4 mm)

17 Désignation des axes 0: CEL1,2

calculés *4 1: CEL1,2,3
2:CEL1,2,3,4
3: Tous les compteurs CE sont
désignés comme axes
disponibles*5

20 Mode de sortie E/S*6 0: Commande

1 Intervalle
21  Logique de sortie E/S*7 Détermination de tolérance et segment
0*: La borne de sortie est L
1: La borne de sortie est H
BCD
0': H en sortie 1
1: L en sortie 1
22 Sélection de la fonction d’E/S*6 0*: Mode NORMAL
1: Mode de calcul
2: Mode a grande vitesse
23 Sélection du type d'E/S*6 0*: Détermination de tolérance
1: Sortie segmentée
2: Sortie BCD
*Réglage par défaut d’usinet
N° Nom de paramétre Valeur de configuration : fonction
25 Vitesse de transmission *8, *9 0: 4800 bps
1": 9600 bps
2: 19200 bps
26 Parité*8, *9 0: Aucune
1: Nombre pair
2: Nombre impair
27 Bits de données*8, *9° 0*: 7 bits
1: 8 bits
28 Sélection de MAINTIEN*9 0*: MAINTIEN
1: Sortie RS-232C*10
41 Sens de détection origine (EV-16Z seule) 0*: détection origine en comptage +
1: détection origine en comptage -
42 Redétection origine*11 (EV-16Z seule) 0*: pas de détection
1: détection
43 Initialisation origine (EV-16Z seule) Démarre avec 0 a partir de l'origine.
1: initialisation (une salve)

*1: Si ce paramétre est modifié, chaque point zéro, la
valeur préconfigurée, et la valeur de tolérance pour
CEL1 a CELS6 seront supprimées.

*2: Pour plus d’informations a propos de cette fonction, voir

le CONSEIL en page 3-3.
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*3:

*4 .

*5:

*6 :

*7:

*8:

*9:

*10:

:

Cela n’est pas modifié méme si I’'on tente de
supprimer les paramétres. Si I'unité d’affichage est
réglée sur E, la LED verte de I'unité s’illumine.

Régler le compteur CEL a utiliser pour la fonction
de calcul. (Cette fonction est valide uniquement si la
sélection de la fonction d’E/S est réglée sur le mode
de calcul.)

Si tous les compteurs CEL désignés comme axes
disponibles sont sélectionnés, les compteurs CEL a
utiliser pour le calcul seront indiqués dans le tableau
ci-dessous.

Valeur de configuration pour la désignation des compteurs CEL a
utiliser pour le calcul des axes disponibles

6 1,2,3,4,5,6
5 1,2,3,4,5
4 1,2,3,4
3 1,2,3
20u1 1,2

Pour plus d’informations a propos de cette fonction
voir le chapitre 7 FONCTION d’entrée/sortie (E/S).

La logique de sortie de la section de données
variera selon le résultat de la sélection du type d’E/S.
Cependant, la logique du signal d’entrée, NORMAL,
PRET, MARCHE et la sortie ETENDUE restent fixes.

Pour plus d’informations a propos de cette fonction
voir le chapitre 5 FONCTION DE COMMUNICATION
RS-232C.

La modification du paramétre sera acceptée apres la
réinitialisation de I'alimentation électrique.

Cette fonction transmet des données a partir du con-
necteur RS-232C si un signal de maintien est entré
via le connecteur d’E/S. Dans ce cas, toutes les
commandes RS-232C sont ineffectives.

Pour plus de détails, voir la section, «2.3 Mise sous
tension».

3.2 Paramétrages (avec compteur EV)

Avant d'utiliser le compteur EV, différents parametres
doivent étre configurés. L'opération de paramétrage est
facilement réalisée si une unité D-EV est utilisé.

IMPORTANT Le compteur EV-16Z (542-067) ne permet pas

seul de modifier les réglages relatifs a I'origine.
Pour procéder a cette modification dans I'EV-
16Z, préparer une unité D-EV.
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3 PARAMETRAGES

NOTE - Utiliser une unité D-EV (02ADD400) pour une ré-
solution de réglage de 0.1um. La configuration du
compteur EV seule est impossible.

» Seule une unité D-EV (02ADD400) permet la con-
figuration lorsque la modification est réalisée pour
les parametres n°41, 42 et 43.

* Pour connecter un Linear gage avec une résolution
différente de 1um, le compteur doit modifier son
réglage de résolution avec celui du Linear gage con-
nectée si un compteur EV-16P (542-063) ou EV-16Z
(542-067) est utilisée.

* Le type de Linear gage (INC, ABS, etc.) doit étre ré-
glé en fonction du compteur EV-16D (542-064).

» Si la configuration est réalisée telle que (Nombre d’

axes disponibles) > (Nombre de Linear gage), un af-
fichage / une sortie d’erreur (Error40) résultera.
Si la configuration est réalisée telle que (Nombre d’
axes disponibles) < (Nombre de Linear gage), les
Linear gage qui ne sont pas désignées seront ig-
norées. Pour plus d’informations voir la section 8.4
Liste des sorties d’erreur.

3.2.1 Mode de paramétrage activé (ON)
Régler le mode de paramétrage sur ON pour modifier
les réglages de parametres existants.
(1) Presser le bouton LOAD tout en maintenant appuyé
le bouton DATA pour régler le mode de paramétrage
sur ON.

[Indicateur a LED de paramétre]

57914
LOAD 87 MODE 6] [3 SEL. 21 DATA

oo[lloDo

(2) Commencer les paramétrages.
3.2.2 Paramétrages

(1) Sélectionner le nom du parameétre en utilisant le bou-
ton SEL. et le bouton MODE. A chaque pression sur
le bouton SEL., le schéma d’activation/désactivation
des LED n°3, 4, 5 et 6 change. A chaque fois que
le bouton MODE est pressé, le schéma d’activation/
désactivation des LED n°7 et 8 change.

[Indicateur a LED de paramétre]
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54 14 54 14 54 p4 5a prd
6] [3 SEL. 6] [3 SEL. 6] [3 SEL. 6] [3 SEL.

[Mo~[Mo-+Mo-+-»-+Hlo
87 MODE 87 MODE 87 MODE

Mo » o » Mo

(2) Sélectionner la valeur du paramétre en utilisant le
bouton DATA. A chaque pression sur le bouton DATA,
le schéma d’activation/désactivation des LED N°1 et
2 change.

[Indicateur a LED de paramétre]

21 DATA 21 DATA 21 DATA 21 DATA

[lo »@o~»@o ~» Mo

(3) Accepter la valeur de paramétre sélectionnée en
pressant le bouton LOAD. On accéde ensuite au-
tomatiquement au parametre de configuration suiv-
ant.

NOTE Les modifications ne réfléteront pas I'opération actu-
elle a moins d’étre acceptées.

(4) Répéter les étapes (1) a (3) pour régler les autres
paramétres requis. (Voir la section 3.2.4 Liste des
parametres.)

3.2.3 Mode de paramétrage désactivé (OFF)

(1) Presser le bouton LOAD tout en maintenant appuyé
le bouton DATA pour régler le mode de paramétrage
sur OFF.

[Indicateur a LED de paramétre]

5q9 14
LOAD 87 MODE 6] [3 SEL. 21 DATA

o[JolMollo

(2) La valeur de comptage affichée sera restaurée. (Apres
étre passé par l'origine, seul le compteur EV-16Z
(542-067) restaure la valeur de comptage affichée)

NOTE - Sile bouton LOAD est maintenu appuyé durant plus
d’1 seconde alors que le bouton MODE est maintenu
enfoncé, tous les paramétres seront réinitialisés a
leurs valeurs de réglage par défaut d’usine.

* Durant I'opération de paramétrage, les touches
D-EV, la sortie RS-232C et I'entrée de signal externe
sont désactivées.
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3 PARAMETRAGES

3.2.4 Liste des paramétres
*Réglage par défaut d’usine

Nom de paramétre LED Contenu de la configuration
LED

876543 21
Cas de 'EV-16P ou EV-16Z
Resolution JENTREEA*1 IO UDM {10um 00
Resolution JENTREE 81 JIUUMU [5um Ul
Resolution ENTREE ¢+ U UMN {1um’ i
Resolution SENTREE D1 |HUMUD |o.5um ]
resolution ENTREE E+1 L/ IHUN
resolution dENTREE F+1 IR
Cas de 'EV-16D
Type de Linear gage dENTREE ALl UM NG (Modete LGS)
Type de Linear gage #ENTREE 8 | HU[| B 00

Type de Linear gage ’ENTREE C OO0
Type de Linear gage ’ENTREE D

Type de Linear gage ’ENTREE E

ORG il

Type de Linear gage ENTREE F

Sens de comptage dENTREE A 10000
Sens de comptage dENTREE B H000R0
Sens de comptage dENTREE C oo
Sens de comptage dENTREE D 100000
Sens de comptage dENTREE E 100R0N
Sens de comptage dENTREE F 100000

Désignation des Linear gage disponibles “UDD-I—L

axe 12

Bl A5s (Modele LDy

il o) i i |
URORCE ABS
(RCER0
Comptage +*
Comptage - DI

Si la broche est enfoncée

B désignation d'axe 2 est valide'l

1 Linear gage est connecté D I
2 Linear gage sont connectés I D

3 Linear gage sont connectés I I

Désignation des Linear gage disponibles "D-D-'D

axe 22

. désignation d'axe 1 est valide*
4 Linear gage sont connectés I

5 Linear gage sont connectés I D

6 Linear gage sont connectés I I
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* Réglage par défaut d’'usinet
Nom du paramétre LED Contenu de la configuration LED
876543 21

Mode de démarrage [ | [0 L Attente de comptagew
Exécution du comptageDI
Unité d’affichage*1*3 mm’
E (=1/25.4 mm) il |
Désignation de calcul axe*4 IRUNUN cecr 2 0
CEL1,2,3 il |
CEL1,2,3,4 il
Tous les CEL*5 (] |
Mode de sortie E/S*6 LN Commande [0
Intervalle * il |
Logique de sortie E/S*7 HRUREN 2 vome de sortie est v+ U1

La borne de sortie est L D I

Sélection de la fonction 'E/s'6 NI
Mode NORMAL* L[]

Mode de calcul il |
Mode & grande vitessell ]

Sélection du type d'E/S*6 ] | Ji |
Sortie de détermination de toIérance’D D
Sortie segmentée il |

Sortie BCD il
Vitesse de transmission*8, *9 “-I-D-I-D
4800 bps 00
9600 bps’ il |
19200 bps il
Parité *8, *9 EERUEN avcune 1]
Nombre pair il |
Nombre impair il
Bits de données*s, 9 WNNEUU 7 pits” 0
8 bits il |
Sélection de MAINTIEN*Ql l l l 0 l MAINTIEN* 00
La sortie Rs-232¢ *10 ]l

*1: Si ce paramétre est modifié a zéro, la valeur précon-
figurée et la valeur de tolérance pour CEL1 a CEL6
seront annulées.

*2: Pour plus d’informations a propos de cette fonction
voir le CONSEIL ci-dessous. No. 99MBC034B



3 PARAMETRAGES

*3: Cela n’est pas modifié méme si I'on tente de
supprimer les parameétres. Si I'unité d’affichage est
réglée sur E, la LED verte de I'unité s’illumine.

*4: Régler le compteur CEL a utiliser pour la fonction
de calcul. (Cette fonction est valide uniquement si la
sélection de la fonction d’E/S est réglée sur le mode
de calcul.)

*5: Si tous les compteurs CEL désignés comme axes
disponibles sont sélectionnés, les compteurs CEL a
utiliser pour le calcul seront indiqués dans le tableau

ci-dessous.
Valeur de configuration pour la désignation Compteurs CEL a
des axes disponibles utiliser pour le calcul

6 1,2,3,4,5,6

5 1,2,3,4,5

4 1,2,3,4

3 1,2,3

2o0uf 1,2

*6: Pour plus d’'informations a propos de cette fonction,
voir le chapitre 7 FONCTION d’entrée/sortie (E/S).

*7: La logique de sortie de la section de données
variera selon le résultat de la sélection du type d’E/S.
Cependant, la logique de chaque signal d’entrée,
NORMAL, PRET, MARCHE et la sortie ETENDUE
restent fixes.

Détermination de tolérance et sortie segmentée. Sortie
BCD

] | La borne de sortie correspondante est  1=H,
0=L

L, et les autres sont H.
Dl La borne de sortie correspondante est 1=L,
0=H

L. H, et les autres sont L.

*8: Pour plus d’informations a propos de cette fonction

voir le chapitre 5 FONCTION DE COMMUNICATION
RS-232C.

*9: La modification du paramétre sera acceptée apres la
réinitialisation de I'alimentation électrique.

*10: Cette fonction transmet des données a partir du
connecteur RS-232C si un signal de maintien est
entré via le connecteur d’E/S.

Dans le cas du modéle " [ l ", toutes les com-
mandes RS-232C sont ineffectives.
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FONCTIONNEMENT DE BASE
Ce chapitre décrit le fonctionnement de
base du compteur EV avec une unité d’
affichage D-EV (02ADD400).

4.1 Précautions de mise sous tension

Mettre le compteur EV sous tension en se référant a la
section 2.3 Mise sous tension.
Ne pas déplacer la broche du Linear gage et ne pas
utiliser de touche tant que le compteur EV n’est pas en
état d’attente de comptage.

[Et.at d’attente de comptage (sur D-EV) (02ADD400)]

NG
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4.2 Commutation du canal d’affichage/de sortie
(avec D-EV) (02ADD400)

Utiliser la touche DISP pour commuter le canal (CH) d’
affichage / de sortie. Cette section décrit la procédure,
en utilisant le premier compteur EV connecté via la fonc-
tion RS LINK comme exemple.

(1) Lorsque le compteur passe en mode de comptage
apres la mise sous tension, la valeur de comptage de
CHO1 (CEL1) est affichée sur I'unité d’affichage D-EV
(02ADDA400), et la DEL du N° de Linear gage corre-
spondant s’illumine.

[Indicateur a LED de N° de Linear gage]

GAGE
o O e

CONSEIL + Les numéros de canaux CH (01 - 99) seront au-

tomatiquement et séquentiellement affectés aux
compteurs EV a partir du premier connecté via la
fonction RS LINK. Si un seul compteur est connecté,
celui-ci est affecté aux numéros de canaux 01 a 06,
correspondant a CEL1 jusqua CEL6. Pour de plus
amples informations, voir le chapitre 5, «Fonction RS
LINK».

* Les LED de N° de Linear gage indiquent le numéro
CEL actuellement affiché avec le modéle d’activation
/ désactivation correspondant.

GAGE GAGE
CE3[0 @ @] CEl4[@ O O

GAGE GAGE
CEL5(@ O @] CEL6(@ @ O

(2) Si la touche DISP est pressée, le canal d’affichage
/ de sortie est commuté sur le canal d’affichage / de
sortie suivant, affichant la valeur de comptage de
CHO02 (CEL2). Lorsque la touche DISP est maintenue
appuyée, le numéro de canal (CHO2) et le numéro
de connecteur d’entrée de Linear gage (= b) sont af-
fichés sur I'unité d’affichage D-EV (02ADD400).
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4 FONCTIONNEMENT DE BASE

[LED d’indication du N° de Linear gage]
GAGE
C e O

[Affichage sur I'unité D-EV (02ADD400) (lorsque la
touche DISP est maintenue appuyée)]

~ '_l r C' - b
Lriuc o,
(3) A chaque pression sur la touche DISP, le numéro du
canal (CH) actuel est commuté, pour afficher séquen-

tiellement les valeurs de comptage de CHO3 (CELS3)
a CHO6 (CELS6) dans cet ordre.

(4) Si la touche DISP est pressée de nouveau, une barre
de détermination de tolérance 6 axes est affichée a I
unité d’affichage D-EV (02ADD400), indiquant tous
les résultats de détermination de CEL1 a CEL6 en
méme temps.

[Indication de la DEL de N° de Linear gage]

GAGE
e o o

[Affichage sur I'unité D-EV (02ADD400)]
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NOTE

CEL6 CEL5 CEL4 CEL3 CEL2 CEL1

* Lorsque la barre est affichée, seule la touche DISP
peut étre utilisée.

* Les barres +NG et -NG sont activées pour un compt-
eur CEL ayant entrainé une erreur.

(5) Si la touche DISP est pressée de nouveau, I'affichage
de CHO1 (CEL1) est restauré.

4.3 Commutation du mode Pic (avec D-EV)

Les calculateurs intégrés, CEL1 - CEL6, MAINTIEN-
NENT (verrouillent) les vapeurs de pic (Maxi., Mini., et
TIR) des valeurs de comptage. Ainsi, en commutant le
mode Pic avec la touche MODE, il est possible de com-
muter la valeur a afficher (a l'unité d’affichage D-EV
(02ADD400)) ou de la transmettre.

(1) Presser la touche DISP pour sélectionner un numéro
CEL. La valeur de comptage du CEL sélectionné sera
affichée (sur I'unité D-EV (02ADD400)) ou transmise.

(2) Presser la touche MODE pour commuter le mode
Pic.
Le schéma d’activation/désactivation des LED (sur I
unité D-EV (02ADD400)) indique le mode pic sélec-
tionné.

—TR— Valeur actuelle : Position actuelle du stylet
MAX MIN
o (e}

—TR—
MAX MIN Maxi. : Valeur maximum a partir de la valeur
de pic derniérement annulee.

[} o
—TR—
MAX MIN Mini.:Valeur minimum a partir de la
O [ ] valeur de pic derniérement annulée.
—TR—
MAX MIN TIR: Maxi. - Mini.
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4 FONCTIONNEMENT DE BASE

NOTE -« Les valeurs de pic sont conservées dans la mémoire
méme aprées la mise hors tension de I'appareil.
* Le mode pic peut étre commuté par communication
RS-232C.

4.4 Suppression de la valeur de pic (avec D-EV)

Les valeurs de pic maintenues (conservées) peuvent
étre supprimées lorsque nécessaire.

(1) Presser la touche DISP pour sélectionner un numéro
CEL. La valeur de comptage du CEL choisi sera af-
fichée (sur I'unité D-EV (02ADD400)) ou transmise.

(2) Presser la touche MODE pour sélectionner un des
modes Maxi., Mini. et TIR. La LED correspondante
sur l'unité D-EV (02ADD400) est activée pour indi-
quer le mode sélectionné. (Voir la section 4.3 Com-
mutation du mode Pic (avec D-EV (02ADD400)).)

(3) Presser la touche P.SET pour supprimer la valeur de
pic.

Cela résulte en Maxi. = Mini. = Valeur actuelle, et TIR
=0.

NOTE -« Si la touche P.SET est pressée dans le mode de la
valeur actuelle, la suppression de la vapeur de pic et
la pré-configuration sont exécutées. (Voir la section
4.7 Pre-configuration (avec D-EV (02ADD400)).

» Presser la touche P.SET pour supprimer les valeurs
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de pic de tous les CEL affectés au méme numéro d’
ENTREE.

(Exemple : Avec les axes disponibles = 2, si la val-
eur de pic de CEL1 est supprimée avec la touche
P.SET, les valeurs de pic de CEL3 et CEL5 seront
également supprimées. Voir la section 3.2.4 Liste des
parametres.)

4.5 Entrée d’une valeur prédéfinie / valeur de tolérance
(avec D-EV (02ADD400))

NOTE

Avec I'unité D-EV (02ADD400), il est possible d’entrer
une valeur de réglage consistant en un maximum de six
chiffres.

(1) Presser la touche DISP pour sélectionner un numéro
CEL. La valeur de comptage du CEL choisi sera af-
fichée (sur I'unité D-EV (02ADD400)) ou transmise

(2) Presser la touche Fn pour sélectionner le type de
valeur de réglage (la valeur préconfigurée, la limite
inférieure et la limite supérieure). Le modéle d’activa-
tion de la DEL de N° de Linear gage, indiquant le nu-
méro CEL, clignotera d’'une couleur différente selon
le type de valeur de réglage sélectionné, et la valeur
de réglage actuelle sera affichée sur 'unité D-EV
(02ADDA400).

GAGE
La valeur préconfigurée O O @ |verte

GAGE
Limite de tolérance inférieure | O O @ |orange

GAGE
Limite de tolérance supérieure | O O @ |rouge

[Affichage de I'unité D-EV (valeur actuelle affichée)]

Coaannnns
o UUUU

L'unité d’affichage D-EV (02ADD400) utilise un af-
fichage a 6 chiffres, cependant une valeur consistant
en un maximum de huit chiffres peut étre réglée en
utilisant la fonction de communication RS-232C. Si
un nombre consistant en plus de 7 chiffres a déja
été configuré, le chiffre ou les deux chiffres les plus
significatifs seront représentés par un «F», comme
dans F34.567, a I'affichage.

(3) Entrer la valeur de réglage.

4-6
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4 FONCTIONNEMENT DE BASE

Touche MODE : Décale la position numérique
(clignote) d’entrée.

Touche P.SET : Entrée de la valeur de réglage
(positionnement d’un chiffre).
Touche Fn : Abandon de I'opération d’entrée

(la modification de la valeur d’affichage est annulée).
[Affichage de l'unité D-EV]
\ly

“Hoaannnne
U Uy

1IN
A\ . oA e .
o ! Un signe * doit étre défini avec le chiffre le
| | plus significatif. Le numéro affiché change
y dans l'ordre suivant : 0, 1, ...9, -0, -1, ...-9,
1N 0

(4) Répéter I'étape 3 comme requis pour positionner tous
les chiffres, y compris le chiffre le moins significatif.
[Affichage de I'unité D-EV]

\\I7y
SN ll’lﬂﬁS'Zi
U iouuJ.

/TN

NOTE -« Silarésolution du Linear gage a été réglée sur 5um/
0.5um, régler le chiffre le moins significatif sur 0 ou 5.

* Seulement une des valeurs de tolérance peut étre
réglée pour chaque CEL.

(5) Lorsque le chiffre le moins significatif clignote, press-
er la touche MODE. La valeur entrée est acceptée et
le clignotement s’arréte.

[Affichage de l'unité D-EV (02ADD400)]
N unnnS':Z
[T I I O B B

(6) Presser la touche Fn pour passer a I'option de con-
figuration suivante.
L'option sélectionnée changera comme suit : la val-
eur préconfigurée, la valeur limite inférieure, la valeur
limite supérieure, la valeur de comptage.
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NOTE -

La valeur préconfigurées et les valeurs de tolérance
sont conservées dans la mémoire méme apres la
mise hors tension.

Définir une limite de tolérance inférieure égale ou
inférieure a la limite de tolérance supérieure. Un ré-
glage incorrect peut provoquer une erreur de réglage
de tolérance (Err90). Si cela se produit, presser la
touche P.SET et recommencer I'opération d’entrée,
en commengant par la limite de tolérance inférieure.

En cas d'utilisation du compteur EV-16D (542-064),
réaliser la pré-configuration / la configuration de la
limite de tolérance avec le Linear gage connecté,
puisque le Linear gage connecté définit automa-
tiquement la résolution.

CONSEIL

* Si la fonction de communication RS-232C est utili-
sée, la valeur préconfigurée/valeur de tolérance d’un
maximum de huit chiffres peut étre définie.
Le réglage par défaut d’'usine de la valeur précon-
figurée, de la valeur limite inférieure et de la valeur
limite supérieure sont comme suit :
Si un Linear gage de 1um est utilisée : 00000.000 /
-99999.999 /

99999.999
Affichage sur 'unité D-EV (02ADD400):000.000/
-F99.999/ F99.999

4.6 Annulation de I'état d’erreur

L’état d’erreur peut étre annulé en procédant comme
suit.

Si le compteur EV-16Z est utilisé, appuyer sur la broche
pour traverser l'origine aprés la complétion des procé-
dures suivantes.

(1) Presser la touche DISP pour sélectionner un numéro

CEL en état d’erreur. Puis, presser la touche P.SET.

(2) La signal d’entrée maintenu augmente jusqu'a «H».

(E/S)

(3) Entrer la commande CS. (RS-232C)
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4 FONCTIONNEMENT DE BASE

NOTE -« Lorsque l'état d’erreur est actuellement annulé, Er-
ror40 est affiché (sur la D-EV (02ADD400)) ou trans-
mis.

« Lorgsue I'état d’erreur est actuellement annulé, la
LED N° LINEAR GAGE clignote.

« Temps requis pour I'annulation d’'une erreur : 30ms
(EV-16P et EV-16Z), 8s maxi. (EV-16D (542-064))

4.7 Pré-configuration (avec D-EV (02ADD400))

Remplacer la valeur actuelle avec une valeur précon-

figurée.

(1) Presser la touche DISP pour sélectionner un numéro
CEL. La valeur de comptage du CEL sélectionné sera
affichée (sur I'unité D-EV (02ADD400)) ou transmise.

(2) Presser la touche MODE pour sélectionner le mode
de valeur actuelle
Le schéma d’activation/désactivation des LED in-
dique le mode sélectionné

—TR—

[Indicateurs LED de MODE] MAX MIN
O O
(3) Presser la touche P.SET pour remplacer la valeur

actuelle (valeur affichée) avec une valeur préconfigu-
rée. A cet instant, les valeurs pics seront supprimées
et Maxi. = Mini. = Valeur actuelle, et TIR = 0.

NOTE < Le compteur EV peut compter un maximum de huit
chiffres, cependant le compteur D-EV (02ADD400)
peut afficher un maximum de six chiffres. Si un
nombre a plus de six chiffres, un ou les chiffres les
plus significatifs seront représentés par un «F». Si
la valeur de comptage retourne a un nombre de six
chiffres ou moins, le D-EV (02ADD400) retourne
également a son affichage normal.

Exemple :

Valeur de comptage de I'unité principale du compteur
EV : 1000.001

Affichage de l'unité D-EV: F00.001

* Sile compteur EV-16D (542-064) est connecté a
un Linear gage de type ABS_ORG, environ quatre
secondes sont nécessaires pour rappeler la valeur
préconfigurée sur le compteur EV-16D (542-064).
Durant cet intervalle, ne pas déplacer la broche. Cela
risquerait de décaler le point zéro.
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* Un Linear gage de type ABS ou ABS_ORG peut étre
préréglé un million de fois (nominal).

4.8 Détermination de tolérance (avec D-EV)

NOTE

Trois niveaux de résultats de détermination de tolérance
peuvent étre affichés sur les LED de N° de Linear gage
et transmis via le connecteur d’E/S. (Pour plus d’infor-
mations a propos de la fonction de sortie d’E/S, voir le
chapitre 7 FONCTION d’entrée/sortie (E/S).)

(1) Presser la touche DISP pour sélectionner un numéro
CEL. La valeur de comptage du CEL choisi sera af-
fichée (sur l'unité D-EV (02ADD400)) ou transmise.

(2) Presser la touche MODE pour sélectionner un des
modes de pic : Maxi., Mini. et TIR. Le schéma d’ac-
tivation des LED de N° de Linear gage, indiquant le
numéro CEL choisi, s’illumine dans une couleur différ-
ente selon le résultat de détermination de tolérance.
(Exemple d’affichage de réesultat de détermination de
tolérance a partir de CEL1)

GAGE
+NG: | O O @ | Rouge
imite de tolérance supérieure < valeur de conception)
GAGE
GO: | O O @ | Vert
imite de tolérance inférieure valeur de conception (limite

de tolérance supérieure

GAGE
-NG: | O O @ | Orange
valeur de conception < limite de tolérance inférieure)

« |l'y a toujours six canaux de sortie (E/S).

¢ Le résultat de détermination de tolérance peut étre
également vérifié avec I'affichage de la barre de dé-
termination de tolérance 6 axes. (Voir la section 4.2
Commutation du canal d’affichage/de sortie (avec le
D-EV)).
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FONCTION DE
COMMUNICATION RS-232C

Ce chapitre décrit la fonction de commu-
nication RS-232C.

5.1 Connexion RS-232C

Brancher le cable spécifié (cable D-sub, 9 broches type
transversal) au connecteur RS-232C. L'utilisateur doit
acheter ce cable séparément.

NOTE Si plusieurs compteurs EV sont connectés via la fonc-
tion RS LINK, brancher le cable mentionné ci-dessus
au connecteur RS-232C du premier compteur EV.

5.2 Spécifications de sortie RS-232C

5.2.1 Spécifications des cables et connecteurs

Spécification de fiche :

Spécification D-sub, 9 broches (male) a filetage en

pouces

Spécification de la fiche femelle applicable :
Spécification D-sub, 9 broches (femelle) a filetage en

pouces

Exemples de cables disponibles sur le marché :
DOS/V: KRS-403XF 1K (1,5m, Fabricant : Sanwa Supply)
PC-98: KRS-423XF 1K (1,5m, Fabricant : Sanwa Supply)

5.2.2 Spécifications de communication (Conforme a la norme

EIA: norme RS-232C)

Position d’origine

DTE (borne), avec cable transversal

Méthode de communication

Half-duplex, protocole télétype

Vitesse de transfert

4800, 9600, 19200bps

Configuration binaire

Bit de départ : 1 bit

Bits de données: 7 ou 8 bits ASCII

Caractéres majuscules

Bit de parité : Aucune, nombre impair,
Nombre pair

Bit d’arrét : 2 bits

Réglages des
conditions de comm
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5.2.3 Brochage

N° broche,| Nom du signal E/S Description

1 NC ———— | Non connecte
2 RXD | Données regues
3 TXD (0] Données transmises
4 DTR (@) Borne de données préte
5 GND ———— | Masse
6 DSR I Réglage données prét
7 RTS (@) Requéte de transmission
8 CTS | Prét a émettre
9 NC ————] Non connecté

1 RS-232C 5

Ol J©)
6 9

5.2.4 Liste des commandes disponibles

Format de commande Opération correspondante
sortie
GA CRLF G# Sortie de la valeur affichée.”1 "
+01234.567CRLHA
CN CRLF CH CRLF Commute sur Taffichage de fa valeur
actuelle
CX CRLF CH CRLF Commute sur I'affichage de la valeur
maxi.
CM CRLF CH CRLF Commute sur I'affichage de la valeur
min.
CW CRLF CH CRLF Commute sur 'affichage TIR
CR CRLF CH CRLF Remises a zéro.
CL CRLF CH CRLF Annulation des valeurs pics
CP , CH CRLF Préréglages.*2
+01234.567CRLF
CD , CH CRLF Entrée de la limite de tolérance
inférieure*2,*3
+01234.567CRLF
CG CH CRLF Entrée de la limite de tolérance
supérieure*2,*3
+01234.567CRLF
CS CRLF CH CRLF Annulation d’erreur.
CK CRLF CH , %CRLF Retour a létat de MAINTIEN"4,%6
CTWCRLF CH\\, Sortie de la valeur de calcul*5,%6,"7
+01234,567CRLF

*1: Un «#» désigne le type de donnée (N : Valeur actu-
elle, X : Maximum, M : Minimum, W : TIR).
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5 FONCTION DE COMMUNICATION RS-232C

NOTE

*2:

*3:

*4:

*5:

*6

*7

pour une valeur préconfigurée ou une valeur de
tolérance, entrer un nombre qui correspond a un
maximum de huit chiffres (point décimal non inclus)
et son signe.

Pour le réglage de tolérance, il est d’abord néces-
saire d’entrer la valeur limite inférieure, puis la valeur
limite supérieure.

Une erreur résultera si les entrées ne sont pas réali-
sées dans cet ordre. Si c’est le cas, recommencer le
réglage, en commengant par I'entrée de commande
CD.

La valeur de réponse de sortie (%) relative a la com-
mande CK entrée représente I'état de MAINTIEN.

% =1 : Le compteur est en état de MAINTIEN.

% =0 : Le compteur n'est pas en état de MAINTIEN
Précautions a observer lorsque la valeur calculée est
transmise par la commande CT :

Cette commande est valide uniquement si le
paramétre de sélection de la fonction E/S est réglé
sur «Mode de calcul».

Un double backslash (\\) est utilisé pour spécifier la
méthode de calcul entre les axes qui ont été spécifiés
par le parametre de désignation de I'axe de calcul.

Valeur d’'un double Opération

backslash

01,07,12 Obtient le total de chaque axe spécifié.
02,08, 13 Obtient la moyenne de chaque axe spécifié.
03,09, 14 Obtient la valeur maxi. des axes spécifiés.
04,10, 15 Obtient la valeur mini. des axes spécifiés.
05,11, 16 Obtient les valeurs Maxi. - Mini. des axes spécifiés.
Si plus d’'un compteur EV est connecté via la fonction

RS-LINK :

*: Valeur du double backslash sur le deuxiéme compt-
eur.

**: Valeur du double backslash sur le troisiéme
compteur.

: Aucune spécification « tous canaux » n’est autorisée

avec la commande CK ou CT. Si tous les canaux sont
spécifiés, il en résulte une erreur de commande.

: La commande CT ne peut pas étre utilisée avec le
compteur EH.

Un double astérisque (**) dénote un numéro de
canal compris entre 01 et 99 (00 signifie tous les
canaux).
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CRLF signifie un CR (retour chariot) et un LF (saut
de ligne).
En cas d’erreur, la sortie sera « CH**, Error$CRLF».

(«$$» désigne le numéro de code d’erreur. Voir la
section 8.4 Liste des sorties d’erreur.)

Transmettre la commande suivante uniquement
lorsque la réponse transmise pour la commande
actuelle a été réceptionnée. Si aucune réponse a la
commande actuelle n’a été réceptionnée, effacer la
mémoire tampon et attendre un peu plus d’une sec-
onde, puis retransmettre la méme commande.

La fonction de communication RS-232C est suspen-
due durant un paramétre, une valeur préconfigurée
ou une opération de configuration d’une valeur de
tolérance. Si I'état de comptage est restauré, la sor-
tie de la commande ou des données sera résumée.

Pour quitter I'état d’attente de comptage, utiliser «
CSO00CRLF» (spécification tous canaux).

Noter que la commande GA et la commande CT se
ressemblent, cependant, leurs fonctions difféerent.

Commande GA : Transmettre la valeur de comptage
d’un canal
spécifié par «##».
Commande CT : Transmettre le résultat de calcul
spécifié par un double backslash.

Si le mode pic est commuté en utilisant une com-
mande RS-232C, les valeurs pics ne peuvent pas
étre restaurées dans la mémoire.
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5 FONCTION DE COMMUNICATION RS-232C

5.2.5 Commande RS-232C et réponse de sortie RS-232C

NOTE

commande— ) - Py ———————( Yy <@

Réponse de———— - —
sortie
10ms maxi. 10ms mini.

(Sila ommande GA est émise

Lorsqu’une touche est utilisée, la sortie RS-232C est
suspendue. L'opération sera résumée apres l'acheve-
ment de l'utilisation de la touche.

5.2.6 Entrée MAINTENUE et réponse de sortie RS-232C

NOTE

* Unevaleur ente crechets désgne unevaleur numéique
aune mesure MXI, MINI ou TR

MAINTENU——
\ 70ms maxi. ‘P‘*¢ 10ms maxi.

ETENDU—AL

Déclenchemen |
des données o
pour 10us[10 mg* 10ms mini.

Réponse de. s
sortie

Lorsqu’une touche est utilisée, la sortie RS-232C
est suspendue. L'opération sera résumée apres I’
achévement de I'utilisation de la touche.

Si la connexion RS LINK a été établie, la commande
EXTEND est valide pour le compteur placé a I'ex-
trémité de la chaine.

La sortie EXTEND sera effective uniquement si le
parametre du mode E/S est réglé sur «Mode inter-
vale «.

Lorsque le signal de MAINTIEN est actuellement en-
tré, la LED de 'UNITE D-EV clignote.

Pour déclencher la sortie de données a partir du
connecteur RS-232C avec le signal d’entrée MAIN-
TENU, régler le paramétre de sélection de MAIN-
TIEN sur «RS-232C». (Dans cet état, une com-
mande RS-232C ne peut pas étre entrée.)

Si le mode a grande vitesse est spécifié, régler la
cellule de sortie sur «tous CEL».
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5.2.7 Durée requise pour une sortie de données RS-232C

Le temps de sortie maxi. (ms), résultant de I'exécu-
tion de la commande de sortie de toutes les données
(GAOOCRLF), est calculé comme suit :

= (nombre de compteurs connectés x 10) + (nombre de
canaux disponibles x 17) + 6

[= (hombre de compteurs connectés x 10) + (nombre de
canaux disponibles x 8.5) + 3]

Vitesse de transmission : 9600bps [19200bps]
(Exemple)

Un compteur EV-16P (542-063) (un total de 6 canaux de
Linear gage) : 118ms [64ms] maxi.

Dix compteurs EV-16P (542-063) (un total de 60 canaux de
Linear gage) : 1126ms [610ms] maxi.

NOTE < Le «nombre de compteurs connectés x 20» est
utilisé pour les compteurs EV.

« Les chiffres ci-dessus ne tiennent pas compte de la
durée de traitement du PC.

* La taille de données requise, si un total de 60
canaux de Linear gage est utilisé, est 900 octets (15
octets par canal de Linear gage). Pour plus d’infor-
mations, voir les spécifications du PC c6té réception.
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FONCTIONS RS LINK
Ce chapitre décrit la fonction RS LINK
qui contréle plusieurs compteurs con-
nectés via des cables dédiés.

6.1 Méthode de connexion

Un maximum de dix compteurs EV peut étre connecté
en série, et tous les compteurs peuvent étre controlés
via l'interface RS-232C du compteur principal. (Voir
le chapitre 5 FONCTION DE COMMUNICATION RS-
232C.)

Relier le coté ENTREE du connecteur RS LINK d’un
compteur EV avec le c6tée SORTIE du connecteur RS
LINK d’un autre compteur EV, comme représenté ci-

dessous.
Premier compteur Demier compteur
PC
RS LINK RS LINK RS LINK
N ouT out IN  ouT
[ eS| ] ] |[=]

\_/ \_/ 10 unités
maximum

Cable de conngion RS LINK ae
une longueur maximum de 10 m

A

>
»

Si une unité D-EV (02ADD400) est insérée au milieu,
comme représenté ci-dessous, celle-ci affichera les val-
eurs du compteur EV: A.

PC

Conpteur BV : A Compteur BV : B
D-EV
RS LINK RS LINK RS LINK
ouT ouT IN ouT
RS-232C |:| I:l I:l I:l L‘__|

Cable de conngion RS LINK (en option)

NOTE -+ Ne rien connecter d’autres sur le cdté ENTREE du

connecteur RS LINK du premier compteur. En outre,
ne rien connecter a I'exception d’'une unité D-EV
(02ADD400) sur le coété SORTIE du connecteur RS
LINK du dernier compteur.
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Les numéros CH des Linear gage connectés a
chaque compteur EV seront automatiquement affec-
tés comme CHO1, CH02, CHO03..., depuis TENTREE
A du premier compteur lors de la mise sous ten-
sion (durant la configuration initiale). Sur le second
compteur EV, CHO7, CHO08,....CH12 seront affectés.

Un ou plusieurs compteurs EH peuvent étre combi-
nés avec les compteurs EH. Cependant, si cela est
effectué, un maximum de six compteurs EH peut
étre combiné. Une unité D-EV (02ADD400), si in-
sérée, ne sera pas incluse dans le nombre d’unités
déconnectées.

La longueur totale maximum des cables RS LINK
utilisés dans tout le systéme est de 10m.

Consultez Mitutoyo pour construire un circuit avec
plus de 10 compteurs et/ou une longueur totale de
cable supérieure a 10m.

6.2 Méthode de démarrage

NOTE

Démarrer le systéme complet en utilisant la procédure
suivante.

(1) Mettre I'alimentation électrique sous tension de

chaque compteur EV/D-EV (02ADD400) simultané-
ment ou mettre sous tension de maniére séquentielle,
en commengant par le premier compteur EV/D-EV
(02ADD400). La configuration initiale commencera.
Lors de la configuration initiale, I'unité D-EV
(02ADD400) affiche un «-----» clignotant.

(2) Si la configuration initiale a été mise en oeuvre, le «

----- » clignotant sur l'unité D-EV (02ADD400) se fig-
era (indiquant alors I'état d’attente de comptage).

(3) Quitter I'état d’attente de comptage en pressant

la touche P.SET ou en entrant une commande de
MAINTIEN ou RS externe. (Voir la section 8.4 Liste
des sorties d’erreur)

Les paramétres liés a l'interface RS-232C peuvent
étre modifiés uniquement sur le compteur principal.

Si les paramétres existants sont modifiés, réini-
tialilser I'alimentation de I'ensemble des compteurs
connectés.

Il est important de toujours régler le mode de démar-
rage sur le mode d’attente de comptage (réglage par
défaut d’usine).
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6 RS LINK FUNCTION

6.3 Dépannage

Si la communication avec le PC ne fonctionne pas cor-

rectement, voir les exemples suivants :

» Siaucune réponse a la commande entrée n’est recue
de la part du compteur EV :

1) Est-ce que le cable RS LINK est correctement
branché ?

2) Est-ce qu’un cable RS-232C de type droit est
utilisé ?

3) Est-ce que les conditions de communication du PC
et du compteur EV sont cohérentes ?

4) Avec certains PC, il est nécessaire de spécifier le
port de communication ainsi que son utilisation ou
non. Est-ce qu'un cable est correctement branché
au port spécifie ?

5) Est-ce qu’une pression sur une touche ou une
opération de paramétrage est actuellement en
cours ?

(Lors des opérations susmentionnées, la fonction
de communication RS-232C est en pause / sus-
pendue.)

* L’opération de configuration initiale ne peut pas
étre terminée («----- » clignote sur I'unité D-EV
(02ADD400)).

* Certains compteurs passent en état d’attente
de comptage («----- » est affiché sur 'unité D-EV
(02ADD400)) lorsque I'alimentation électrique est
sous tension.

1) Est-ce que le cable RS LINK est bien branché ?

2) Si des compteurs EH sont actuellement utili-
sés avec des compteurs EV, s’assurer que le
parameétre de sélection Digimatic du compteur
EHest réglé sur «RS LINK».

Aprés avoir déterminé la cause de I'erreur, réinitialiser

I'alimentation électrique de tous les compteurs.

¢ Une commande (comme une commande de réglage
du zéro ou de préréglage) provenant du PC peut étre
exécutée, mais aucune valeur ne peut étre acquise.
Sinon, le traitement des données est interrompu du-
rant I'acquisition des données.

1) Est-ce que la sortie de réponse du compteur est
lue avec une commande de réglage du zéro, etc. ?

2) Est-ce que la commande suivante transmise avant
la sortie de réponse du compteur est receptionnée
?

3) Est-ce que le nombre de canaux connectés via la
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Une anomalie de commande survient si une com-

mande est issue.

1) Est-ce que c’était une commande comprenant des
caractéres de 2 octets ou est-ce que des carac-
téres en minuscules ont été transmis ?

2)Est-ce que I'utilisateur n'a pas spécifi€ un nombre
plus important que le nombre de canaux connectés
?
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FONCTION d’entrée/sortie (E/S)
Ce chapitre décrit la fonction d’E/S rela-
tive a I’entrée et a la sortie des don-
nées.

7.1 Présentation de la fonction d’entrée/sortie (E/S)

Conformément au paramétre de sélection du type d’E/S,
le connecteur d’E/S réalise la sortie de détermination de
tolérance, la sortie BCD et la sortie segmentée. Chaque sortie
peut étre exécutée en mode NORMAL, en mode de calcul ou
en mode a grande vitesse comme établi par le paramétre de
sélection de la fonction d’E/S. (Voir le chapitre 3 PARAME-
TRAGES.)

NOTE VL'utilisateur doit acheter le cable de connexion séparé-
ment.

7.2 Connecteurs
Fiche femelle : 10236-52A2 (Fabricant : 3M, 36 broches semi-pas,

femelle)

Fiche méale : 10136-3000VE (Fabricant : 3M) ou équiva-
lent

Couvercle : 10336-52A0-008 (Fabricant: 3M) ou équiva-
lent

7.3 Circuit d’entrée/sortie

7.3.1 Circuit de sortie

Application : Sortie de détermination de tolérance, NORMALE, et sortie
segmentée

Opération : Transistor activé en «L» (collecteur ouvert ou
transmission)

Currpteur: """"" ‘I """"" Circuit de

I

| référence de
| TD62853 ou | I'équipemert
| équivalert externe
I Q O

1

1

'
Tersion de sortie maxi.: 24V
Courant de sortie maxi: 10 mA
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7.3.2 Circuit d’entrée

Application : P.SET, MAINTIEN, SET
Opération :Entrée activée en «L»

| " Digpositif externe
Circuit de
référence

Compteur

Utilise une sortie a
collecteur ouvet ou
une sortie elais,etc.

Courarnt d'entrée maxi 1 mA
Tersion d'ertrée (H):4- 24V

7.4 Mode NORMAL

7.4.1 Présentation du mode NORMAL

* Le mode NORMAL est le réglage par défaut d'usine.
Utiliser celui-ci sans modification en cas d’applica-
tions générales.

* Un réglage de l'origine, un réglage de tolérance et
une pré-configuration peuvent étre réalisés individuel-
lement pour chaque CEL.

* Une détermination de tolérance (pour chaque CEL),
une valeur BCD, et une sortie segmentée (sur CEL
sélectionnés) peuvent étre mises en oeuvre.

7.4.2 Sortie de détermination de tolérance

1) Fonction
Sort les résultats de détermination de tolérance de
chaque compteur intégré (CEL1 a CELS).
Valeur mesurée < Limite de tolérance inférieure -
sortie NG
Limite de tolérance inférieure 'V aleur mesurée [Limite de
tolérance supérieure
Sortie GO
Limite de tolérance supérieure < Valeur mesurée
+sortie NG
2) Paramétrage
Parameétre de sélection de la fonction E/S :
réglé sur NORMAL
Parametre de sélection du type d’E/S : réglé sur dé-
termination de tolérance
3) Brochage

18 1

\ /
off =] do

36 19
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7 FONCTION E/S

No. | Désignation| E/S | Description fonctionnelle

1 [ COM Borne commune du circuit I'E/S

2 [COM (connectée a la masse intégrée)

3 [CELT]-NG | OUT [Résultat de détermination de tolérance de
CELT -NG

4 |CELT]GO | OUT [Résultat de détermination de folérance
de CELT GO

5 [CELT[*NG| OUT [Résultat de détermination de tolérance
de CELT +NG

6 [CELT[NOM| OUT [Signal d’erreur de CELT*1
7 | CEL2]-NG | OUT [Résultat de détermination de tolérance

de CEL2 -NG

8 [CEL2]GO | OUT [Résultat de détermination de tolérance
de CEL2 GO

9 [CEL2[+NG| OUT [Résultat de détermination de tolérance
de CEL2 +NG

10 [CEL2[NOM| OUT | Signal d’erreur de CEL2*1
11 [CEL3]-NG | OUT [Résultat de détermination de tolérance

de CEL3 -NG

12 TCEL3]GO | OUT [Résultat de détermination de tolérance
de CEL3 GO

13 [CEL3J+NG| OUT [Résultat de détermination de tolérance
de CEL3 +NG

14 TCEL3INOM| OUT |Signal d’erreur de CEL3*1
15 [CEL4]-NG | OUT [Résultat de détermination de tolérance

de CEL4 -NG

16 [CEL4]GO | OUT [Résultat de détermination de tolérance
de CEL4 GO

17 [CEL4]+NG| OUT [Résultat de détermination de tolérance
de CEL +NG

18 [CEL4[NOM| OUT | Signal d’erreur de CEL4*1
No. [ Designation| E/S | Description fonctionnelle
19 [CELS]-NG | OUT [Resultat de determination de tolerance

de CEL5 -NG

20 [CEL5]GO | OUT [Résultat de determination de folérance
de CEL5 GO

27 |CEL5[+NG | OUT [Résultat de determination de tolérance
de CEL5 +NG

22 |CEL5]NOM| OUT | Signal d’erreur de CEL5*1
23 |CEL6]-NG [ OUT [Résultat de determination de folérance

de CEL6 -NG

24 |CEL6]GO | OUT [Résultat de détermination de tfolérance
de CEL6 GO

25 [CEL6[+NG | OUT [Résultat de détermination de tolérance
de CEL6 +NG

26 |CEL6/NOM| OUT |[Signal derreur de CEL6™1
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27

EXTENDED

ouT

L: Exécution d'une commande RS-232C,
activée par une entrée MAINTENUE, est
actuellement activée.

H: Exécution d'une commande RS-232C,
activée par une entrée MAINTENUE, a
été complétée.

Réle : Surveillance de la condition de
communication de données RS au port d’
E/S.

READY

ouT

«L» siles valeurs de sortie ont été

acceptées.

29

START

ouT

«L» seulement Torsque les valeurs

de CELT ont été transmises.

30

NORMAL

ouT

«H» en cas d'anomalie.
(Résultat du « ORing NOMs » de tous

les CEL.)

31

PSET

IN

Préréglage des CEL spécifiés.

32

OUTCEL

IN

Définit Ta sortie CEL/méthode de calcul

33

SET1

spécifié par SET1 a SET3 si le signal

d'activation

34

SET2

IN

OUTCEL a été entré.

35

SET3

IN

36

MAINTIEN

IN

[a valeur affichée est maintenue durant

I'entree.

Terreur est annulee des lactvation de

Ce signal. Seul Te compteur EV-T6Z re-
détecte l'origine si le paramétre N°42 est
réglé sur 1.

T «L» Si'le cor

mptag

e est autorise.

En

Les sorties N°3 a N°26 peuvent étre logiquement inversées
par le paramétre de logique de sortie E/S.
**: Les entrées N°31 a N°36 sont valides en «L».

4) Désignation du CEL pour «P.SET»
Pour une procédure plus détaillée, voir la section 7.7.4
Pré-configuration externe.

SET3 SET2 SET1 CEL spécifié

0 0 0  Tousles CEL

0 0 1 CEL1

0 1 0 CEL2

0 1 1 CEL3

1 0 0 CEL4

1 0 1 CEL5

1 1 0 CEL6

1 1 i Spécification interdite.

0="H" 1="L"
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7 FONCTION E/S

7.4.3 Sortie BCD

1) Fonction

Transmision de la valeur CEL spécifiee par la désig-
nation de sortie CEL comme BCD (6 chiffres).

2) Parameétrage
Paramétre de sélection de la fonction d’E/S :
Réglé sur NORMAL
Paramétre de sélection du type I’E/S: Réglé sur
Sortie BCD
3) Brochage
18 /1
of| === [do
36 19
No|Désignation| E/S | Description fonctionnelle
171 COM Borne commune du circuit d'E/S
2 | COM (connectée a la masse intégrée)
3 | 1x10” [ OUT| Valeur de sortie BCD
41 2x10° [OUT
51 4x10” [ OUT
6 | 8x10” [ OUT
71 1x10" [ OoUuT
8 | 2x10" [ OUT
9 | 4x10" [OUT
107 8x10" [OUT
M1 1x10 ouT
121 2x10 ouT
131 4x10 ouT
141 8x10 ouT
151 1x10° [ OUT
16| 2x10° [ OUT
171 4x10° [ OUT
181 8x10° [ OUT
191 1x10* | OUT
20 2x10* [ OUT
211 4x10* | OUT
22| 8x10* [ OUT
23| 1x10° [ OUT
241 2x10° [ OUT
25| 4x10° [ OUT
26 8x10° [ OUT
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27 | SIGN | OUT | Signe de la valeur de comptage
(«H» pour «+» et «L» pour «-»)

28 | READY | OUT [«L» siles valeurs de sortie ont été
acceptées.

29 [ START | OUT [ «L» siseuleTa valeur CELT a été
transmise.

30 [ NORMAL| OUT [ «H» en cas d'anomalie

3T [PSET [N Préréglage des CEL spécifies.

No.[Désignation E/S Description fonctionnelle

32 [ OUTCEL| IN Definit Ia sortie CEL/la methode de
calcul

33 | SETT IN 3spécifiée par SET1 a SET3

34| SET2 N si le signal ON de OUTCEL a été entré.

35 | SET3 N En mode NORMAL / a grande vitesse:

Désignation de CEL
En mode de calcul :
Spécification de la méthode de calcul

36 | HOLD IN La valeur affichée est maintenue durant
I'entrée. L'erreur est annulee des
l'activation de ce signal. Seule l'unite
EV-16Z redetecte l'origine si le
parametre N°42 est regle sur 1.

*.

La sortie des N°3 a N°27 peut étre logiquement
inversée par le parametre de logique de sortie E/S.

**: Les entrées des N°31 a N°36 sont valides en «L».

4) Désignation des CEL a transmettre
Pour une procédure plus détaillée, voir la section 7.7.5
désignation des CEL a transmettre/Spécification de la
méthode de calcul.

SET3 SET2 SET1 Operation

0 0 0 Sortie des valeurs de tous les
CEL comme réparties dans le
temps de BCD (défaut de mise
sous tension)

0 0 1 Sortie BCD des données CEL1

0 1 0 Sortie BCD des données CEL2

0 1 1 Sortie BCD des données CEL3

1 0 0 Sortie BCD des données CEL4

1 0 i Sortie BCD des données CEL5

1 1 0 Sortie BCD des données CEL6

1 1 1 Spécification interdite.

0="H" 1="L"
7.4.4 Sortie segmentée
1) Fonction

Sortie des valeurs CEL spécifiées par la désignation
de sortie CEL comme données segmentées.
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7 FONCTION E/S

2

—

3)

La fonction de sortie de segment est utilisée pour
diviser uniformément la plage de mesure précédem-
ment réglée en 21 segments, de sorte que les 21
étapes de détermination de tolérance des valeurs
mesurées puissent étre transmises.

Les 21 broches numérotées de -L10 a +L10 sont utili-
sées pour cette sortie segmentée.

Paramétrages
Parametre de sélection de la fonction d’E/S : Réglé
sur NORMAL.
Parametre de sélection du type dE/S: Réglé sur
segment sortie

Brochage
18 1
of| g [fo
36 19

No. Pésignation|E/S | Description fonctionnelle

17 [COM Borne commune du circuit d'E/S
2 [COM (connectée a la masse
intégrée).

3 [-OV OUT [ A transmettre si la valeur
mesurée dépasse la plage de

mesure.
4 [-L10 OUT [ Valeur de sortie segmentée.
5 [-L9 ouT
6 [-L8 ouT
7 [-L7 ouT
8 |[-L6 ouT
9 [-L5 ouT
10 [-L4 ouT

11 [-L3 ouT

12 [-L2 ouT

13 [-L1 ouT

15 [+L1 ouT

16 [+L2 ouT

17 [+L3 ouT

18 [+L4 ouT

19 [+L5 ouT

20 [+L6 ouT

27 [+L7 ouT

22 [+L8 ouT

23 [+L9 ouT

24 [+L10 ouT
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No. | Désignation | E/S Description fonctionnelle

25 [ +OV OUT [ Atransmettre si la valeur mesuree
dépasse a plage de mesure.

26 [ NOM OUT [ «H» en cas d'anomalie

27 | EXTEND [ OUT [ L: L'exécution d'une commande RS
232C, activée par une entrée MAIN-
TENUE, est en cours.
H: L'exécution d’'une commande RS
232C, qui a été activée par une entrée
MAINTENUE, a été complétée.
Réle : Surveillance de la condition de
communication de données RS au port d
E/S.

28 [ READY [ OUT | «L» siles valeurs de sortie ont été ac{
ceptées..

29 [ START [ OUT | «L» siseule Ta valeur CELT a été frans{
mise.

30 [ NORMAL| OUT | «H» en cas d'anomalie

31 | PSET IN Préréglage des CEL spécifies.

32 [OUTCEL [ IN Définit Ta sortie CEL/ Ta méthode de

33 | SETT IN calcul spécifiée par SET1 a SET3

34 | SET2 IN si le signal ON de OUTCEL a été entré.

35 | SET3 IN En mode NORMAL / a grande vitesse :

désignation de CEL.
En mode de calcul:
Spécification de la méthode de calcul|

36 [ HOLD IN La valeur affichée est maintenue durant|
entrée. L'erreur est annulée des I'activa-
tion de ce signal. Seul le compteur EV-
16Z (542-067) redétecte I'origine si le
parametre N°42 est réglé sur 1.

*: La sortie des N°3 a N°27 peut étre logiquement in-
versée par le parametre de logique de sortie E/S.
**: Les entrées des N°31 a N°36 sont valides en «L».

4) Désignation des CEL a transmetter
Pour une procédure plus détaillée, voir la section 7.7.5
désignation des CEL a transmettre/Spécification de la
méthode de calcul.
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7 FONCTION E/S

SET3 SET2 SET1 Operation

0

0

0

Sortie des valeurs de tous les CEL
comme réparties dans le temps de BCD
(défaut de mise sous tension)

Sortie segmentée des données CEL1

Sortie segmentée des données CEL2

Sortie segmentée des données CEL3

Sortie segmentée des données CEL4

Sortie segmentée des données CEL5

Sortie segmentée des données CEL6

Al Al Al Aol o o

Al oo o A Ao

Ao Al o - o -

Spécification interdite.

O=H =T

5) Plage de mesure : Peut étre spécifiée / modifiée en
entrant SET1 & SET3 (Pour plus d’informations, voir
la section 7.7.5 Désignation des CEL a transmettre/
Spécification de la méthode de calcul.)
Liste des plages de mesure : Si le mode Pic est réglé
sur la valeur actuelle, MAXI ou MINI.

SET SET SET Plage de mesure (mm)/ Résolution (mm)

1 2 3 jauge10pm jauge 5ym  jauge Tum  jauge 0.5um

0 0 0 0+0.1 0+£0.05  04£0.017  040.005
/0.01 /0.005 /0.001 /0.0005

0 0 T 002 0£0.1 0£0.02  0%0.01
/0.02 /0.01 /0.002 /0.001

0 1T 0 005 0£0.25 0£0.05 0%0.025
/0.05 /0.025 /0.005 /0.0025

0 1T 1T 041 0105 0+0.1 0£0.05
/0.1 /0.05 /0.01 /0.005

T 0 0 02 01 0+0.2 0+0.1
/0.2 /0.1 /0.02 /0.01

T 0 1T 05 0£2.5 0+0.5 0£0.25
/0.5 /0.25 /0.05 /0.025

T 1 0 0+10/1 045/0.5 0x1/0.1 0+0.5/0.05

T 1 1 0£202 0+£10/1 0+2/0.2 01/0.1
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Liste des plages de mesure : Si le mode Pic est réglé

2

sur TIR.

SET SET SET Plage de mesure (mm)/ Résolution (mm)

1 2 3 Tjauge10ym jauge5um jauge Tuym  jauge 0.5um

0 0 0 002 0-0.1 0-0.02 0-0.01
/0.01 /0.005 /0.001 /0.0005

0 0 1 004 0-0.2 0-0.04 0-0.02
/0.02 /0.01 /0.002 /0.001

0 T 0 010 0-0.5 0-0.1 0-0.05

/0.05 /0.025  /0.005 /0.0025

0 1T 1 02 0-1 0-0.2 00.1
/0.1 /0.05 /0.01 /0.005
T 0 0 04 0-2 0-0.4 0-0.2
/0.2 /0.1 10.02 10.01
T 0 1 010 0-5 0-1 0-05
/0.5 /0.25 /0.05 10.025

1T 1 1 0402 0-20/1 0-4/0.2  0-2/0.1
Chaque résolution (plage d’'un segment) est une
valeur dérivée de la plage de mesure uniformément
divisée en vingt segments.

Exemple : Si la plage de mesure = 0.1mm, la résolu-
tion = 0.01mm

Relation entre la valeur de mesure et la borne de sor-
tie

Si une sortie segmentée est désignée, la borne de
sortie (correspondant a la borne Ln) correspondant a
la valeur de mesure est activée (ON).

‘n’ de la borne correspondante Ln (-10 (n (+10, n
est un entier) peut étre calculé comme suit. (Si n est
compris entre -10 et -1, la borne correspondante sera
comprise entre -L10 et -L1.)

Mode Pic Formule pour n
Valeur actuelle  Sila valeur de mesure est positive :
MAX n =
INT{(valeur de mesure + 1/2 résolution)
MIN Irésolution}
Si la valeur de mesure est négative
n = INT{(valeur de mesure - 1/2 résolution)
Irésolution}

TIR n =-10 + INT(valeur de mesure / résolu
tion)
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7 FONCTION E/S

7) Modéle de sortie
Le modele de sortie segmentée varie avec la configu-
ration du mode pic.
Mode pic Sortie
Valeur actuelle Seule la borne correspondante, Ln, est ac

tivée (ON).

MAX Les bornes correspondantes entre -L10 et Ln
sont activées (ON).

MIN Les bornes correspondantes entre Ln et +L10
sont activées (ON).

TIR Seule Ta borne correspondante, Ln, est activée

(ON).

NOTE Sortie en dépassement de plage
Si un dépassement de plage +0V (la mesure dépasse
la limite supérieure) ou -0V (la mesure tombe en
dessous de la limite inférieure) se produit, toutes les
bornes entre -L10 et +L10 seront réglées sur OFF.

CONSEIL - Différence entre CHO1=A et CHO1_A

Un CEL qui est représenté de sorte a inclure «=
» lorsque I'affichage est commuté avec la touche
DISP, est transmis avec la fonction E/S. Un CEL qui
est représenté de sorte a inclure «_» n’est pas trans-
mis par la fonction E/S.

» Comment réaliser une déterminatin de tolérance gé-
nérale ?
Avant toute sortie de détermination de tolérance,
régler le parametre de logique de sortie E/S sur «
La borne de sortie est H». Ceci permet d’activer la
détermination de tolérance générale, dans laquelle
la sortie est «H» si tous les CEL, qui sont connectés
de telle sorte que la sortie GO de chaque CEL soit
connecté au moyen d’une opération logique cablée
OU, résultent en GO.

7.5 Mode de calcul

7.5.1 Présentation du mode de calcul

1) En utilisant le CEL qui a été spécifié par le calcul du
parametre de désignation d’axe, transmettre le résul-
tat de calcul spécifié par I'entrée de SET1 a SET3,
comme illustré ci-dessous.

2) Réglage de la méthode de calcul
(Pour une procédure plus détaillée, voir la section 7.7.5
désignation des CEL a transmettre/Spécification de la
méthode de calcul.)
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SET3 SET2 SET1 Meéthode de calcul

0 0 0 Aucun calcul (defaut de mise sous
tension)

0 0 1 Somme des valeurs CEL sur les axes de
calcul spécifiés

0 1 0 Moyenne des valeurs CEL sur les axes de
calcul spécifiés

0 1 1 Maxi. des valeurs CEL sur les axes de calcul
spécifiés

1 0 0 Mini. des valeurs CEL sur les axes de calcul
spécifiés

1 0 1 MAXT = MINT des valeurs CEL sur les axes de
calcul spécifiés

1 1 0 Spécification interdite.

1 1 1 Spécification interdite.

0="H" 1="L"

7.5.2 Détermination de la sortie de résultats de tolérance

1) Fonction

* Une détermination de tolérance du résultat de cal-
cul sera transmise a partir du CELSG.

» Lorsqu’il n’y a pas de calcul, une détermination de
tolérance par rapport a la valeur de comptage du
CELSG sera transmise.

» Les limites de tolérance du CEL6 seront appli-
quées.

2) Paramétrage

» Parameétre de sélection de la fonction d’E/S : Réglé sur
mode de calcul.

» Parametre de sélection du type d’E/S : Réglé sur
détermination de tolérance.

» Parameétre de désignation de 'axe de calcul :
Sélectionner un axe entre 0 et 3.

CONSEIL - Affichage de I'unité D-EV (02ADD400) lorsque le

mode de calcul est actuellement réglé.

Si l'affichage est commuté avec la touche DISP, les
informations suivantes seront séquentiellement af-
fichées apres l'affichage normal (CHO1 a CHO6 et
barre de détermination de tolérance 6 axes) :

Affiche la somme aprés I'affichage de CLO1_1.
Affiche la moyenne apres I'affichage de CL02_2.
Affiche la valeur maximum aprés I'affichage de
CL03_3.
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7 FONCTION E/S

Affiche la valeur minimum aprés I'affichage de
CLO4_4.
Affiche le MAXI - MINI apres l'affichage de CLO5_5.
Pour le deuxiéme compteur EV sur la connexion RS
LINK, les informations suivantes seront affichées :
Affiche la somme apres l'affichage de CLO7_1.
Affiche la moyenne apreés I'affichage de CL0O8_2.
Affiche la valeur maximum aprés I'affichage de
CL09_3.
Affiche la valeur minimum aprés I'affichage de
CL10_4.
Affiche le MAXI - MINI apres I'affichage de CL11_5.
* Toutes les touches a I’'exception de la touche
DISP seront désactivées en mode de calcul.

» Si les configurations de SET1 a SET3 ne sont pas

égales a ‘000’ (certains éléments de calcul ont été
spécifiés), et si CHO6 est spécifieé avec la touche
DISP, la valeur mesurée sera affichée aprés I'af-
fichage de ‘CHO6_F’. Cela signifie que «_» indique
que la sortie de détermination de tolérance n’est pas
exécutée pour la valeur de mesure CHO6 (c’est-a-
dire que la sortie de détermination de tolérance est
exécutée pour le résultat de calcul).
Dans les autres cas, lorsque SET=000, une déter-
mination de tolérance sera transmise a la valeur
mesurée de CHOG6 et la valeur mesurée sera affichée
apres l'affichage de ‘CHO6=F".
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7.5.3 Sortie BCD

1) Fonction

» Transmet les résultats de calcul spécifiés par SET1
a SET3 sous la forme de données BCD.

* Transmet les données de tous les CEL sous la
forme d’'une répartition dans le temps BCD, si les
configurations de SET1 a SET3 sont égales a «000
».

2) Paramétrage

» Paramétre de sélection de la fonction d’E/S : Réglé sur
mode de calcul.

» Parametre de sélection du type d’E/S : Réglé sur
Sortie BCD.

» Parametre de désignation de 'axe de calcul :
Sélectionner un axe entre 0 et 3.

7.5.4 Sortie segmentée

1) Fonction

» Transmet le résultat de calcul spécifié les entrées
de SET1 a SETS3 sous la forme de données seg-
mentées.

» SiSET3 a SET1 sont tous égaux a «000», les don-
nées de tous les CEL seront transmises sous un
format divisé par le temps.

2) Paramétrages

+ Parameétre de sélection de la fonction d’E/S : Réglé sur
le mode de calcul.

» Parameétre de sélection d’'E/S : Réglé sur sortie
segmentée.

» Parametre de désignation de I'axe de calcul : Sé-
lectionner un axe entre 0 et 3.
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7 FONCTION E/S

7.6 Mode a grande vitesse

7.6.1 Présentation du mode a grande vitesse

1)
2)

3)

Transmet rapidement les données CEL spécifiées par
la désignation de sortie CEL.

Transmet l'intervalle de données en mode a grande
vitesse

5ms (30ms en mode NORMAL)

Désignation des CEL a transmettre

Pour une procédure plus détaillée, voir la section 7.7.5
désignation des CEL a transmettre/Spécification de la
méthode de calcul.

SET3 SET2 SET1 Sortie CEL

0 0 0 ‘Transmet les valeurs de tous les

CEL sous un format de sortie

divisé par le temps, comme en

mode NORMAL (défaut de mise

sous tension).

0 0 1 Transmission a grande vitesse
des données CELT*

0 1 0 Transmission a grande vitesse
des données CEL2”

0 1 1 Transmission a grande vitesse
des données CEL3*

1 0 0 Transmission a grande vitesse
des données CEL4*

1 0 1 Transmission a grande vitesse
des données CEL5*

1 1 0 Transmission a grande vitesse
des données CELG*

1 1 1 Spécification interdite.

0="H" 1="L"

* Les autres fonctions de sortie CEL sont désactivé-
es.

NOTE A propos d’une opération durant une suspension

La pré-configuration, I'annulation du pic ou 'opéra-
tion de mise a zéro (avec D-EV (02ADD400), E/S,
RS-232C) des CEL autres que ceux qui ont été
spécifiés par SET1 a SET3 sera suspendue, et elle
deviendra effective uniquement apres la spécifica-
tion du CEL.

Méme si I'affichage de la barre de détermination de
tolérance est active, seules les barres des CEL qui ont
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été spécifiées seront opérationnelles.

« La sortie RS-232C des CEL autres que ceux qui ont été
spécifies par SET1 a SET3 sera composée des valeurs
précédentes (présentes lorsque I'état de suspension
débute).

» Siles CEL, a I'exclusion de ce qui est affiché sur I
unité D-EV (02ADD400), sont spécifiés pour une
transmission de la désignation CEL, les valeurs af-
fichées seront maintenues (verrouillées).

 Siles touches du clavier sont utilisées sur I'unité D-EV,
la fonction E/S transmettra toutes les données CEL au
format réparti dans le temps.

7.6.2 Détermination de la sortie de résultats de tolérance

1) Fonction
Une détermination de tolérance d’un CEL, qui a été
spécifié en transmettant la désignation CEL, sera
transmise a grande vitesse.
2) Paramétrages
» Parametre de sélection de la fonction d’E/S : Réglé
sur le mode a grande vitesse.
» Parametre de sélection du type d’E/S : Réglé sur
détermination de tolérance sortie.

7.6.3 Sortie BCD

1) Fonction
Transmet rapidement les données CEL spécifiées par
la désignation de sortie CEL comme données BCD.
2) Paramétrages
» Parametre de sélection de la fonction d’E/S : Réglé
sur mode a grande vitesse.
» Parametre de sélection du type d’E/S : Réglé sur
sortie BCD.

7.6.4 Sortie segmentée

1) Fonction
Transmet rapidement les données CEL spécifiées par
la désignation de sortie CEL comme données seg-
mentées.
2) Paramétrages
» Parametre de sélection de la fonction d’E/S : Réglé
sur the mode a grande vitesse.
» Parametre de sélection du type d’E/S : Réglé sur
sortie segmentée.
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7.7 Diagramme de synchronisation

7.7.1 Caractéristiques de mise sous tension

2s mini. (% s maxi.) ():EV16D
Alimentation
_— 35ms mini.
MAINTIEN
35ms maxi.
NORMAL - — — — — —

En cas de connexion au RS-LINK, le PC activé en derni-
er sera utilisé comme référence.

7.7.2 Période de sortie des résultats de détermination de
tolérance

Les sorties CEL ne sont pas simultanées.

Limite supéfeure

Limite inféiieure
Vakur de comptage

35ms maxi. (10ms maxi/|

[90ms maxi.]
<
N G—'l 35ms maxi.
(10ms maxi
NG [90ms maxi.

NOTE Avec un compteur EV16D, la période de sortie varie en
fonction de la jauge connectée.

7.7.3 Sortie de données

Il existe deux méthodes de sortie de données pouvant
étre spécifiées par le parametre du mode de sortie E/S :
le mode de commande et le mode d’intervalle.
1) Mode de commande (pour la transmission de tous les
CEL)
Avec la commande synchronisée des signaux HOLD
(MAINTIEN) et READY (PRET), les données (ou val-
eurs) de tous les CEL (spécifies par SET1 a SET3)
seront transmises.
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70ms mini 15ms rﬂinl
MAINTIE
M Vakur de déclenchemetipour 10us (L0 ms) & une mesure pif; pour EVI6P et EVI6Z.
DEMARRGE -
40mg mai.
¥ 5ms-6ms

1.6ms-2ms ?‘
PREF——
Détemination de bléranee,segment données BCD

CHl1 CH2 CH3 CH4 CH5 CH6

* Lorsque le signal de MAINTIEN est entré, la LED de I
UNITE (sur D-EV) clignotera.

2) Mode de commande (pour la transmission des CEL
individuels)

Avec la commande synchronisée des signaux HOLD
(MAINTIEN) et READY (PRET), les données (ou val-

eurs) de tous les CEL (spécifiés par SET1 a SET3)
seront transmises.

40ms mini. (15ms mini[70ms mini.] 15ms mini.

MAINTIE
> Vakur de déclenchemetipour 10 ms (10 ms & une mesupic), ur EV-16P et EV-1¢
40ms maxi._ 12ms - 15ms (): 8sortie en male &
(15msmaxi) ) e ome) grande vtsse
[80ms maxi.] []: Ssortie en male
de call
PRET

Détemination de blérance,segment données BCD
X

NOTE Si cette commande est utilisée en mode a grande vi-
tesse ou en mode de sortie de tous les CEL, utiliser un

dispositif qui a un temps de réponse d’entrée inférieur
a Tms.

3) Mode d’intervalle (pour la transmission de tous les
CEL)
Selon la synchronisation interne du PC, les données

de tous les CEL (spécifiés par SET1 a SET3) seront
transmises séquentiellement.

30ms - 35ms N
DEMARRGE— r‘l_
5ms - 6ms
1.6ms - 2ms
PREH;’(_)—\_/—\_/—\_/—\_/—\_/—

Détemination de blérancee,segment données BCD

CEL1 CEL2 CEL3 CEL4 CEL5 CEL6
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7 FONCTION E/S
4) Mode d'’intervalle (pour la transmission des CEL indi-
viduels)
Selon la synchronisation interne du PC, les données
de tous les CEL (spécifiés par SET1 a SET3) seront
transmises séquentiellement.

30ms - 35ms (5ms)

12ms - 15ms (1.6ms - 2ms) (): $sortie en male &
grande vitgsse
PREF— L
Détemination de ilérance,segment, données BCD
X X

7.7.4 Pré-configuration externe

Utiliser la valeur actuelle d’'un CEL spécifié par SET1 a
SET3 comme la valeur préconfigurée.

SET1,2,3 )
PSET
10ms mini 10ms mini. 15ms mini.
DONNEES
40ms maxi.

Si une pré-configuration a été exécutée, les valeurs pics
seront supprimées.
(Maxi.= Mini. = valeur actuelle, TIR = 0)

7.7.5 Désignation des CEL a transmettre/Spécification de la mé-
thode de calcul
Affecter un CEL qui a été spécifié par SET1 a SET3
comme le CEL de transmission de données.

SET1,2,3 X
OUTCEL
10ms mini 10ms mini. 15ms mini
DONNEES
40ms maxi.

Affecter un CEL qui a été spécifié par SET1 a SET3
comme le CEL de transmission de données.

Habituellement, cela fonctionne comme une valeur
de spécification de plage (ou comme désignation de
sortie CEL si un signal OUTCEL est entré). Voir la
section 7.4.4 Sortie segmentée.
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L'opération varie selon le paramétrage de sélection de la
fonction d’E/S.
* Mode NORMAL ou a grande vitesse : Désignation
de la sortie CEL.
* Mode de calcul : Spécification de la méthode de
calcul.

7.7.6 Annulation de pic

Annule les valeurs de pic.
Maxi.= Mini. = valeur actuelle, TIR = 0)

SET1,2,3 X X
PSET
10ms minji.
10ms mini. 15ms mini.
MAINTIEN |
40ms maxi.
DONNEES

NOTE - Lannulation de pic sera effective si la configuration
du mode pic est différente de la «valeur actuelle». Si
la «valeur actuelle» est spécifiée, une pré-configura-
tion est réalisée.

* Avec le compteur EV-16D (542-064), la période de
rafrailchissement des données dépend du Linear
gage connecté. En outre, les mémes valeurs peu-
vent étre transmises a plusieurs reprises par le biais
de cycles multiples.

7.7.7 Maintien de snynchronisation

HO Lp——————

10ms mini. 15ms mini.
—>
40ms maxi. Annulation de I'erreur
*1 Mode d'attente de

détection de l'origine

*1:Seul le compteur EV-16Z (542-067) entre de nouveau l'origine (si le paramétre n°42 est
réglé sur 1).
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SPECIFICATIONS

Ce chapitre décrit les spécifications du
compteur EV, les accessoires fournis et
chaque erreur transmise, la cause et les

solutions.
8.1 Spécifications
N° de code 542-063 |542-067 |542-064
N° de modéle EV-16P [EV-16Z EV-16D
Nombre de Linear 6 6 6

gage connectables
Plage de comptage | £999999.99 (10pum) | Dépend du
(Résolution de Linear | £99999.995 (5um) Linear gage
gage) connecté
+99999.999 (1um)
+9999.9995 (0.5um)
+9999.9999 (0.1pm)
Vitesse de comptage max] 5SMHz ~— [-——--
Fréquence d’entrée| 1.25MHz (onde carrée | ------
Maxi. biphasée)

Le temps de réponse
dépend du Linear gage
utilisé.

Tension 12VCC - 24V, 700mA, a
partir de la plaque a
bornes (vis M3)
Consommation 8.4VA

Dimensions externes | 144 x 72 x 139mm (L x H x Prof.)
Température de service | 0°C to 40°C

(20 @ 80 % d’'HR, sans condensation)

Température de -10°C a 50°C

stockage (20 2 80 % d’'HR, sans
condensation)

Poids Environ 910g | Environ 830g

8.2 Accessoires de série

Référence |Désignation Qt
02ADD301 [Pied 4
02ADD302 [Support de jonction 4
8
1
1

—————— Vis de montage M4 x 12
99MBCO034B[Manuel d'utilisation (ce manuel)
—————— Certificat
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8.3 Accessoires en option

Référence Désignation
02ADD400 Unité d’affichage D-EV externe
02ADB440 Connecteur de sortie (avec couvercle) I/O
264001H Cable RS-232C
936937 Cable de connexion SPC (1 m)
995014 Cable de connexion SPC (2 m)
02ADD930 Raccord alimentation

(a commander avec 527428CED)
527428 CED Adaptateur CA
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8.4 Liste des erreurs de sorties
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Mitutoyo Corporation

20-1, Sakado, 1-chome, Takatsu-ku,
Kawasaki, Kanagawa 213-0012, Japan
Cable: MITUTOYO Kawasaki

Tél. : (044) 813-8230

Fax: (044) 813-8231

Imprimé au Japon
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